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Informacion de Seguridad

Antes de encender o manejar este aparato, lea detenidamente la informacion de seguridad de esta seccion. Este Manual del operador debe
guardarse en un lugar seguro para futuras consultas.

IMPORTANTE: Este aparato debera utilizarse unicamente para pruebas de materiales en un entorno industrial. No se permite su
utilizacion para aplicaciones médicas ni para otros fines.

IMPORTANTE: Este instrumento es impermeable conforme a |P?67. Puede funcionar con baterias o con una fuente de alimentacion. La
fuente de alimentacion cumple los requisitos de Clase Il de seguridad eléctrica.

Baterias

En caso de utilizar el aparato con baterias, GE Inspection Technologies recomienda emplear una bateria de i6n litio. Sélo debe utilizarse la
bateria que GE Inspection Technologies recomienda para operar este aparato. Puede cargar la bateria de i6n litio con el propio aparato o con
el cargador de baterias externo.

IMPORTANTE: Consulte “Eliminacion de Baterias” en la pagina 147 para obtener instrucciones acerca de los procedimientos adecuados
para la eliminacion de las baterias.
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Directrices importantes para la verificacion por ultrasonidos

Lea la informacion en esta seccion antes de utilizar el aparato. Es importante que entienda y observe esta informacion para que el operador
no cometa errores que puedan afectar los resultados de la prueba. Si los cometiese, éstos podrian derivar en lesiones o dafios materiales.

Uso del equipo de verificacion por ultrasonido

Este Manual del operador contiene informacion esencial sobre cdmo utilizar el equipo de verificacion. Ademas, hay una serie de factores
que pueden afectar el resultado de la verificacion, pero la descripcion de todos estos factores supera el alcance de este manual. Las tres
condiciones mas importantes para realizar una inspeccion por ultrasonidos segura y fiable son:

* Formacion del operador
¢ Conocimiento de los requisitos y limites técnicos y especiales de la verificacion

® Seleccion del equipo de verificacion adecuado

Xii USM Go Manual del operador



Prélogo

Formacion del Operario

El manejo de un aparato de verificacion por ultrasonidos requiere una formacién adecuada en métodos de comprobacion ultrasénica. Una
formacion adecuada incluye el conocimiento adecuado de:

* Lateoria de la propagacion del sonido

* Los efectos de la velocidad del sonido en el material verificado

¢ El comportamiento de las ondas actsticas en la zona de contacto entre materiales diferentes
® La propagacion del haz de sonido

¢ Lainfluencia de la atenuacion acustica en el objeto verificado y la influencia de la calidad de la superficie en dicho objeto

Un conocimiento insuficiente al respecto podria afectar los resultados de la verificacion y acarrear consecuencias imprevisibles. Puede
ponerse en contacto con GE Inspection Technologies o con las organizaciones o sociedades de ensayos no destructivos de su pais (DGZ{P,
en Alemania; ASNT, en EE. UU.) si desea obtener mas informacion sobre las posibilidades de recibir formacion sobre instrumentos
ultrasonicos con mediciones de tiempo de vuelo.

Para obtener resultados precisos de la medicidn, la velocidad de propagacion del sonido debe ser constante en el objeto verificado. Los
objetos verificados de acero presentan so6lo ligeras variaciones en la velocidad del sonido, lo que inicamente afecta las mediciones de alta
precision. Los objetos verificados de otros materiales (como plasticos o metales no ferrosos) pueden presentar mayores variaciones en la
velocidad del sonido, lo que podria afectar negativamente la precision de las mediciones.
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Efectos del material del objeto verificado

Si el material del objeto verificado no es homogéneo, las ondas de sonido se pueden propagar a distintas velocidades en diferentes partes de
los objetos verificados. Para calibrar el margen, se debe utilizar la velocidad media del sonido. Para ello, se utiliza un bloque de referencia
cuya velocidad actstica sea igual a la velocidad media del objeto verificado.

Si se prevén variaciones sustanciales en la velocidad del sonido, debera calibrarse el aparato segun los valores de velocidad de sonido reales
en intervalos de tiempo mas reducidos. En caso contrario, se pueden obtener lecturas incorrectas.

Efectos de la temperatura del objeto verificado

La velocidad del sonido también varia como una funcién de la temperatura del objeto verificado. Esto puede generar errores apreciables en
las mediciones si el aparato se ha calibrado con un bloque de referencia a determinada temperatura y se utiliza después para verificar un
objeto a una temperatura diferente. Estos errores de medicion se pueden evitar asegurandose de que el bloque de referencia esté a la misma
temperatura que el objeto verificado o usando uno factor de correccion de tablas existentes.
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Garantia limitada

Durante un periodo de dos (2) afios a partir de la fecha de compra, garantizamos que el instrumento estara libre de cualquier reclamacion de
propiedad de terceras partes, (ii) cuando sea nuevo, que estara libre de defectos en los materiales y la mano de obra, y que funcionara segun
lo establecido en las especificaciones del producto con un uso y mantenimiento normal durante el periodo de garantia correspondiente
después de la fecha de compra. El segundo afio de esta garantia solo sera valido si se calibra el instrumento segun las especificaciones
indicadas, bien por nosotros o por uno de nuestros proveedores de servicios, a partir del mes doce después de la fecha de compra, pero antes
de que comience el mes catorce. La duracion de la garantia puede extenderse o modificarse seglin contratos de servicio explicitos.

Esta garantia limitada no cubrird ningun problema derivado de (i) no respetar las instrucciones del producto o no realizar el mantenimiento
preventivo, (ii) mantenimiento, reparaciones o modificaciones realizadas por alguien distinto de nosotros o uno de nuestros representantes
de servicio autorizados; o (iii) causas externas, como accidente, abuso, uso indebido o problemas con el suministro eléctrico.

Esta garantia no cubre las piezas identificadas como sujetas a desgaste, asi como tampoco las lamparas, transductores, tubos, accesorios ni
equipos opcionales fabricados por terceros, que pueden estar cubiertos por la garantia de su fabricante.

Nuestra obligacion, seglin esta garantia, se limita a la reparacion o sustitucion de los componentes que determinemos como defectuosos
durante el periodo de garantia, sin coste para el comprador. El cliente se encargara de su envio en un material de embalaje aprobado. Esta
garantia es para el primer comprador y no se puede asignar ni transferir a otras partes.

EXCEPTO EN LO QUE ESTABLECE LA GARANTIA, RENUNCIAMOS EXPRESAMENTE A TODAS LAS GARANTIAS Y
REPRESENTACIONES DE CUALQUIER TIPO EN RELACION CON NUESTROS PRODUCTOS, TANTO EXPRESAS COMO
IMPLICITAS, INCLUIDA CUALQUIER GARANTIA IMPLICITA DE COMERCIABILIDAD, ADECUACION A UN PROPOSITO
DETERMINADO, CONFORMIDAD, TITULO Y CUALQUIER GARANTIA QUE SE DERIVE DEL RENDIMIENTO, GESTION O
UTILIZACION COMERCIAL.
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Capitulo 1. Informacién General

Capitulo 1. Informacion General

El USM Go es un detector ultrasonico de defectos portatil. Ademas de su liviano disefio, el USM Go incluye una interfaz de usuario limpia
y simple, y una pantalla a color WVGA (800x480) de facil lectura. Cuando funciona en el Modo Adquirir, el aparato permite la deteccion
ultrasénica de defectos y la medicion del grosor. Cuando opera en este modo, puede almacenar A-Scans, parametros de funcionamiento e
informes. Antes de utilizar el Modo Adquirir, se deben configurar los parametros de visualizacion y operacion del aparato con el Modo
Configurar. En este capitulo se analizaran los siguientes temas especificos:

* Establecer la alimentacion de corriente
* Encendido y apagado del aparato (ON y OFF)
® Uso del teclado

® Uso de la pantalla
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Capitulo 1. Informacién General

1.1 Establecer la alimentacion de corriente

Tornillo de un cuarto de vuelta (hacia la derecha

Tornillo de montaje accesorio Ranura  para cerrar,hacia la izquierda para abrir)

Encendido/Apagado
(ON/OFF)

Sonda de recepcion

/ Conexion

Sonda de impulso/
transmision Conexion

Cargador de bateria
Conexion

Tornillo de un cuarto de vuelta (hacia la derecha para cerrar, hacia la izquierda para abrir)

Figura 1: Vistas trasera y lateral de la caja del USM Go
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Capitulo 1. Informacién General

1.1 Establecer la alimentacion de corriente (cont.)

El USM Go puede funcionar de cualquiera de las siguientes dos maneras (vea Figura len la pdgina 2):

¢ Un conjunto de baterias de litio que se encuentra instalado en un compartimento de la parte trasera de la caja, o

¢ Un adaptador externo de energia enchufado al conector en la parte lateral de la caja

PRECAUCION Utilizar en este aparato inicamente el conjunto de baterias de litio de GE Inspection Technologies y cargar el
conjunto de baterias Unicamente en este aparato o con un cargador/adaptador proporcionado por GE
Inspection Technologies.

Para desmontar la cubierta del compartimento de la bateria, aflojar primero los dos tornillos de un cuarto de vuelta y luego levantar por la
ranura que se encuentra entre los tornillos. El conjunto de baterias de litio de GE Inspection Technologies esta disefiado para proporcionar el
maximo de tiempo de funcionamiento entre cargas.

El nivel aproximado de duracion restante de bateria se muestra en la pantalla (vea Figura 2en la pagina 5) al lado del icono de la bateria, Q,
y la indicacidn de las "horas de carga” aproximadas, debajo del icono. Al instalar un conjunto de baterias totalmente cargadas, el icono
aparecera como "completo”y comenzara a "vaciarse" a medida que la bateria se vaya descargando. Cargar de inmediato la bateria cuando el
indicador muestre un cuarto de carga.
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Capitulo 1. Informacién General

Nota: El aparato se apaga automdticamente cuando el nivel de carga de las baterias es demasiado bajo como para garantizar un
funcionamiento fiable. Sin embargo, los ajustes se guardan y reestablecen en cuanto se vuelve a conectar el aparato. Cuando
realice verificaciones en lugares alejados, debe llevar siempre una bateria de recambio.

1.1 Establecer la alimentacion de corriente (cont.)

Cuando se conecta el adaptador de CA al aparato, el icono que se encuentra en la esquina superior derecha de la pantalla indica el porcentaje
de carga completa de la bateria. Al extraer la bateria para instalar otra con carga completa, el aparato se apaga automaticamente si el
adaptador de CA no esta conectado al aparato. Sin embargo, si el adaptador esta conectado, el aparato permanecera encendido mientras se
cambia la bateria.

1.2 Encendido y Apagado del Aparato (ON/OFF)

Para encender o apagar el USM Go, pulse el boton de encendido/apagado, @, que se encuentra en la parte lateral de la caja (vea
Figura len la pagina 2). Cuando el aparato reconozca que el boton se ha pulsado, se escuchara el "clic" de un relé interior. Después de
aproximadamente 4 segundos, el controlador de la pantalla se cargara por completo y se podra visualizar la pantalla.

1.3 Uso del teclado

El USM Go ha sido disefiado para proporcionar al usuario un acceso rapido a todas sus funciones. Su menu de facil utilizacion permite
acceder a cualquier funcion con el minimo esfuerzo. Las funciones que se utilizan normalmente para recopilar datos ultrasénicos se
encuentran en el menu del Modo Adquirir, y las que se utilizan para configurar el aparato, en el ment del Modo Configurar.

Vea Figura 2en la pagina 5 para obtener informacion sobre la ubicacion de los componentes del panel frontal descritos en este capitulo.
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Capitulo 1. Informacién General

1.3 Uso del teclado (cont.)

Perilla de activacion/desactivacién de ganancia Indicador de la bateria

Palanca de mando

Perilla de activacion/desactivacion
de funcion Pantalla de visualizacion

Figura 2: Panel frontal del USM Go
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1.3.1 Orientacion del aparato

Una de las caracteristicas innovadoras del USM Go es la opcidn del usuario de rotar rapida y facilmente el aparato 180° para adaptar la
operacion para zurdos y diestros. Durante este proceso, la imagen de la pantalla también rota para permitir una visualizacion adecuada.
Figura 3 a continuacion muestra el aparato en ambas orientaciones.

Figura 3: USM Go en orientacion para zurdos y para diestros
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Capitulo 1. Informacién General

1.3.2 Componentes del teclado

El teclado del USM Go incluye los siguientes elementos (vea Figura 2en la pagina 5):

e
® Palanca de mando que se pulsa en el centro (.I 1°L): Se puede mover la palanca de mando hacia la “izquierda o derecha” o hacia
“arriba o abajo”. Ademas, el centro de la palanca de mando se puede “pulsar” o bien, “pulsar y mantener pulsado”.

® Perilla de activacion/desactivacion de ganancia (%): Los dos extremos de la perilla de activaciéon/desactivacion de ganancia
funcionan como botones independientes. Un extremo es el boton de “Ganancia DESACTIVADA ” y el otro extremo, el botdn de
“Ganancia ACTIVADA . Cualquier extremo de la perilla de activacién/desactivacion de ganancia se puede “pulsar” o bien, “pulsary
mantener pulsado”.

®  Perilla de activacion/desactivacion de funcion (0’ ): Los dos extremos de la perilla de activacién/desactivacion de funcion acttian
como botones independientes. Un extremo es el botdn de “Funcion 1y el otro extremo, el botdén de “Funcion 2. Cualquier extremo
de la perilla de activacion/desactivacion de funcion se puede “pulsar” o “pulsar y mantener pulsado”.

Nota: La perilla de activacion/desactivacion de ganancia se encuentra siempre en la parte superior del aparato, y el extremo de la perilla
de activacion/desactivacion de funcion que se encuentra mds cerca de la pantalla es siempre el
boton "Funcion 1", sin importar la orientacion elegida del aparato.
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1.3.3 Funciones de la palanca de mando

Los efectos de las acciones de la palanca de mando descritos en la pagina anterior son los siguientes:

Centro de la palanca de mando:

[}
* En el Modo Adquirir, pulse y suelte rapidamente (_LZL.) para alternar el tamafio de la pantalla A-Scan entre estandar o pantalla completa.

[
* En el Modo Configurar, pulse y suelte rapidamente (LZL.) para activar o desactivar un parametro de ajuste.

+*
* En el Modo Adquirir o Configurar, pulse y mantenga pulsado durante 2 segundos (.I 1) para cambiar al otro modo.

Movimiento de la palanca de mando:

* En el Modo Adquirir o Configurar, muévalo hacia arriba o hacia abajo (.;:—';_.") para desplazarse por las diferentes funciones
disponibles en el menu resaltado.
E
* En el Modo Adquirir o Configurar, muévalo hacia la izquierda o hacia la derecha (.'-__-',) para resaltar una opcion del ment o para ajustar
el valor de un parametro seleccionado.

8 USM Go Manual del operador



Capitulo 1. Informacién General

1.3.4 Funciones de teclas multiples

Nota: Todas las funciones de teclas multiples estan definidas con el aparato en la orientacion izquierda (vea la parte izquierda de la
Figura 3en la pagina 6).

* Botdn de encendido/apagado + botén Funcidn 2 + boton de ganancia DESACTIVADA

Al pulsar y mantener pulsados estos tres botones en forma simultanea, el aparato iniciara una actualizacion del software.

Nota: Antes de pulsar estos botones, se debe insertar una tarjeta SD formateada y un fichero de actualizacion valido de USM Go en el
directorio raiz.

* Botdn de encendido/apagado + botén Funcidn 2 + boton de ganancia ACTIVADA

Al pulsar y mantener pulsados estos tres botones en forma simultanea, el aparato ignorara la ultima configuracién conocida y regresard a la
configuracién predeterminada de fabrica.

Importante:  La ultima configuracion conocida se sobrescribira y se perderad durante este proceso.

* Botdn de ganancia ACTIVADA + boton de ganancia DESACTIVADA

Al pulsar y mantener pulsados en forma simultanea los dos botones de la perilla de activacion/desactivacion de ganancia, se activa la
funcién AUTOB80 para el Modo de Evaluacion actual.
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Capitulo 1. Informacién General

1.4 Uso de la pantalla

Las visualizaciones tipicas de los mentis del Modo Adquirir y del Modo Configurar del USM Go se encuentran ilustradas en la Figura 4 a
continuacion. Para obtener instrucciones detalladas sobre como acceder a estos mendus, vea las siguientes paginas.

Ventana de ganancia

Resultados de puerta

Indicador de
la bateria

GANA u.zm—:—s1"i}ir‘éﬁ—ﬁﬁﬁ=—3n'|

3,585 1

e E—T T

31.6 dBEoND
o [*]

RANGO
2.297 in

RETARDO PALP. |
3. 125 ps

VELOC IDAD
L2323 infus
ACERQ BLANDO
RETARDO VISOR
0. 003

ENISOR

Parametros

RECEPTOR

16 Autacal,

PUERTA A PRERTA B

Barra de menu

Titulo del menu

-~

\USMGO\URG_3.1PG

\USHGO\URG_3.J\USHGOURG_3.ID INSTRUKENTOUSPO907212  V0.62
CODIGO Regional Imcio YISOR
SERIAL NUMBER NI NSNS ECHA ICOLOR
USP0o907212 ESPAROL 01/20/2000 ESQUEMA 3
coDIGO IUNIDADES HORA RETiCULA
in| 6:36A RETICULA 1
000000
CONF IRMAR IDEC I MAL ORIENTATION  |[COLOR EXPL-A
PUNTO{ RIGHT HANDED AZUL
A\
IFORMATO FECHA |JOY SENSITVITY[BRILLO
M/D/A  12H LOW 10

FICHERDS VVALI.IACI

TCG

Parametros

CONFIGL

CONFIGZ

DR

Barra del ment de cuadricula

Figura 4: Visualizaciones del Modo Adquirir (izquierda) y del Modo Configurar (derecha)
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Capitulo 1. Informacién General

1.4.1 Acceso al menu del Modo Adquirir

Para acceder al menu del Modo Adquirir, realice los siguientes pasos, teniendo como referencia el lado izquierdo de la Figura 4en la
pagina 10:
e
. . . . I ] , ,
1. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.ZZL.) hasta que se resalte el ment deseado en la barra de ment. La
barra de funcién muestra automaticamente los parametros disponibles en el menu resaltado.

.'i I:.:-"'

2. Mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; . ) para resaltar el parametro deseado.

3. Mientras esté resaltado el parametro deseado, cambie el valor moviendo la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha
—

(.'-;-'.) o pulsando cualquiera de los dos extremos de la perilla de activacion/desactivacion de funcion (G{’ ). Para los parametros con

valores continuos, la perilla de activacion/desactivacion de funcion actia como un ajuste aproximado, mientras que la palanca de

mando funciona como un ajuste fino. Para seleccionar un valor de parametro de una lista, se puede utilizar tanto la palanca de mando

como la perilla de activacion/desactivacion de funcion para desplazarse por la lista, elemento por elemento.

Nota: Al pulsar simultaneamente ambos extremos de la perilla de activacion/desactivacion de funcion, se restablece el parametro
resaltado a su valor predeterminado.
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Capitulo 1. Informacién General

1.4.2 Acceso al menu del Modo Configurar

Para acceder al menu del Modo Configurar, realice los siguientes pasos, teniendo como referencia el lado izquierdo de la Figura 4en la
pagina 10:

1.

+*
Pulse y mantenga pulsado el centro de la palanca de mando (,I 1L.) para alternar entre el Modo Adquirir y el Modo Configurar.

E
. . . . 1 3 7 4
Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (ZL.) hasta que se resalte el menu deseado en la barra de menu. La
barra de funcion muestra automaticamente los parametros disponibles en el ment resaltado.

L]
. . I ¥ r
Mueva la palanca de mando hacia donde sea necesario (,_':'-_"") para resaltar el parametro deseado.

¥

Pulse el centro de la palanca de mando (LZLY) para activar el parametro resaltado. Ahora se puede cambiar el valor del parametro
L =]

moviendo la palanca de mando (I L "") para un ajuste fino, o bien pulsando cualquiera de los dos extremos de la perilla de
[

activacion/desactivacion de funcion (3) para un ajuste aproximado. Pulse el centro de la palanca de mando (L)) nuevamente para
desactivar el parametro resaltado.

Nota: El paso 4 anterior se aplica a la configuracion de todos los parametros, excepto para especificar las acciones relacionadas con las

teclas de activacion/desactivacion de funcion. Para obtener mds informacion sobre como configurar estas teclas, vea “Definicion
de las Acciones de la perilla de activacion/desactivacion de funcioén” en la pagina 35.

12
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Capitulo 1. Informacién General

1.5 Uso de la ranura SD, del conector USB y del conector 1/0

El USM Go utiliza una tarjeta de memoria SD estandar para almacenar informes y ficheros de grupos de datos (vea “El menii FILES” en la
pagina 114) y para cargar actualizaciones del software del aparato (vea “Activacion de actualizaciones del aparato” en la pagina 60). La
ranura para la tarjeta SD se encuentra en un compartimento en la parte superior del aparato, junto con un conector USB y un conector I/O

(vea la Figura 5 a continuacion).

Conector USB Ranura para la tarjeta SD

Tapa articulada  Conector I/0O

Figura 5: Vista Superior de la caja del USM Go

USM Go Manual del operador 13



Capitulo 1. Informacién General

1.5.1 Extraccion de la tarjeta SD

Para extraer la tarjeta SD de la ranura, proceda de la siguiente manera:

1. Acceda a la ranura de la tarjeta SD empujando la cubierta en la direccién de la flecha y levantando la tapa articulada.

2. Presione por debajo de la tarjeta SD con el dedo y retirelo rapidamente. La tarjeta SD sera expulsada parcialmente y se podra sujetar por
un extremo y deslizar hacia afuera para retirarla por completo de la ranura.

1.5.2 Insercion de la tarjeta SD

Para insertar la tarjeta SD en la ranura, proceda de la siguiente manera:

PRECAUCION  No fuerce la tarjeta SD hacia adentro de la ranura si siente una resistencia importante. Si la tarjeta no entra
facilmente en la ranura, es probable que esté orientada en forma incorrecta.

1. Acceda a la ranura de la tarjeta SD empujando la cubierta en la direccion de la flecha y levantando la tapa articulada.

2. Oriente la tarjeta SD de manera que la etiqueta mire hacia la parte trasera del aparato y que la parte en blanco con la hilera de contactos
eléctricos dorados mire hacia el lado de la pantalla del aparato. El extremo de la tarjeta con la hilera de contactos eléctricos dorados
debe ingresar primero en la ranura.

3. Deslice toda la tarjeta hacia adentro de la ranura y presione suavemente hasta que la tarjeta encaje en el receptaculo. Después, cierre la
tapa de la ranura para la tarjeta SD.
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Capitulo 1. Informacién General

1.5.3 Conexion de puerto USB

El conector que estd mas cerca de la bisagra de la tapa del compartimento superior (vea Figura Sen la pdgina 13) es un puerto Micro USB.
Si usa un cable USB estandar para conectar el USM Go a la PC (no se necesitan controladores especiales), la tarjeta SD instalada se
agregara a la lista de unidades activas en la PC. Podra entonces realizar todas las actividades normales de cualquier unidad, tales como

copiar y eliminar ficheros, en la tarjeta SD de USM Go.

Importante:  Mientras el USM Go se encuentre conectado a una PC mediante un puerto USB, el aparato no aceptara ningun dato que el
usuario ingrese por medio del teclado. La operacion normal se restablece de inmediato al desconectar el cable USB.
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Capitulo 1. Informacién General

1.5.4 Conexion del puerto I/O

El conector que estd mas lejos de la bisagra de la tapa del compartimento superior (vea Figura Sen la pagina 13) es un puerto /0. Este

puerto tiene una doble funcion:

* Clavijas del puerto serie: se utilizan estrictamente para diagndsticos de servicio de fabrica.

® Clavijas de sincronizacion y alarma: estas sefiales son accesibles para el usuario mediante un cable especial opcional.

Para utilizar este conector, se debe solicitar el cable opcional del USM Go, disponible con el nimero de producto P/N 022-510-032. Las
denominaciones de las clavijas para conectar el extremo abierto de este cable se enumeran en la Tabla I a continuacién:

Tabla 1: Asignaciones de las clavijas del conector I/O

Clavija nam. Color Sedal
1 Marrén +5V
2 Rojo SAP
3 Naranja Alarma
4 Amarillo RS232 CTS
5 Verde RS232 TX
6 Azul RS232 RX
7 Purpura Masa

16
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

Capitulo 2. Configuracion del aparato

2.1 Pantallay funciones del teclado

La interfaz de usuario del USM Go ha sido disefiada para brindar claridad y facilidad de uso. Figura 6 a continuacion incluye una serie
completa de iconos que pueden aparecer en el area de iconos de la pantalla, y Figura 7en la pagina 18 muestra los principales componentes
de la pantalla y del teclado.

* Freeze mode has been activated. /‘h A DGS ref d
reference is store

Reject function has been turned on.

dB REF MODE is turned on
Pulser set for dual element probe.

Trig settings indicate Curved Surface I-D reflection
Pulser set for one single element probe.

Trig settings indicate Curved Surface O-D reflection

Trig settings indicate Curved Surface Beam

TCG MODE is turned on. Trig settings indicate Flat Angle reflection

KD 3 >

Trig settings indicate Flat Surface Beam
SD Card installed (Flashes when saving) ‘9 ings Indt Su

B )
D Battery level indicator (1/4 full shown here)
]

Figura 6: Iconos de la pantalla del visor
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.1 Funciones de la pantalla (cont.)

Perilla de activacion/ NG EERTUITE Lectura 1 Lectura2 Lecturq 3 Lectura 4 Nivel de la bateria
desactivacion de ganani \
\ff
g [Gama oz 1pn % pA: - 1@':;: I
Area de iconos \ »/31 ] dnﬁnmﬂ 3.595 1MfAI=  ---—- INjAE: K 0 &
INICID PTA. A B B EANGE N
Palanca de mando 2.799 in Lectura grande

|S-REFLEXION 1
2.000 in

|5 REFERENCIA 2|

\
\ Lectura 6
™\

4.000 im . . . . Lectura 5
Funciéon 1 [
\ RABAR i i * i N .F
. DESACT IVADO T |
Funcion 2 [
\ & Campo  ENISOR  RECEPTOR 06 LGIEAMM PUERTA A PUERTA B
N Perilla de activacion/desactivacion de funcion Barra de mend ADQUIRIR

Figura 7: Funciones de la pantalla
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.2 Sistema de menus

El sistema de ments del USM Go, como se muestra en Figura 8en la pagina 20, permite al operador seleccionar y ajustar varias funciones
y valores del aparato. Incluye:

®  Menu Adquirir: Incluye varios submenus que se utilizan para calibrar el aparato antes de una prueba, para configurarlo durante una
prueba, para seleccionar las caracteristicas del generador de impulsos y del receptor y para configurar las puertas.

®*  Menu CONFIG: incluye varios subments que se utilizan para configurar el aparato antes de una prueba, incluidos la especificacion del
modo adquirir y el aspecto de la pantalla, el ajuste de A-Scan, los valores de la alarma y el control de otros parametros importantes de
medicion.

La informacién que se incluye en este capitulo describe cada funcion del ment y muestra el modo de acceder a cada una de ellas a través del

sistema de menus.

La Funcion del MODO de EVALuacidn, situada en el submentt EVAL. del menia CONFIG., determina cual subment aparece para la
evaluacion de los resultados en los menus Adquirir y CONFIG. (vea las celdas sombreadas en Figura 8en la pdgina 20). Consulte
Figura 9en la pagina 21 para conocer las opciones disponibles del Modo de evaluacion
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Capitulo 2. Configuracion del aparato

2.2 Sistema de mendus (cont.)

Figura 8: Menus Adquirir y Config.
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Capitulo 2. Configuracion del aparato

2.2 Sistema de mendus (cont.)

Figura 9: Menus disponibles del Modo de evaluacion
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3 Configuracion inicial

En esta seccion, usted aprendera a configurar la pantalla del USM Go y las caracteristicas de su funcionamiento. Siga estos procedimientos
para ENCENDER el aparato y realizar los ajustes iniciales a los parametros de control. Debido a que el aparato se puede configurar para
que guarde los parametros de control cuando esté APAGADOYy los restaure cuando se lo vuelva a ENCENDER, no tendra que repetir los
ajustes, a menos que se requiera un cambio.

ENCIENDA el aparato y observe que el menit ADQUIRIR se activa automaticamente. Active el ment CONFIG. pulsando y manteniendo
+*

pulsado el centro de la palanca de mando (.I pi :.).
Nota: La estructura completa del menii se muestra en Figura 8en la pagina 20 y Figura 9en la pagina 21.

2.3.1 Idioma, unidades de medicion, fecha y hora

Utilice los procedimientos que se indican en esta seccion para configurar las unidades de medicion, la fecha, la hora y el idioma que aparece
en la pantalla del aparato y la salida de datos. Los ajustes requieren acceso a los grupos de funciones REGIONAL ¢ INICIO. Se accede a
ellos desde el submentt CONFIG1 en el menu CONFIG., como se muestra en Figura 10en la pdagina 23.
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Capitulo 2. Configuracion del aparato

2.3.1 Idioma, unidades de medicion, fecha y hora (cont.)

ERIGHTNESS

RANGE PULSER RECEIVER REGIONAL| STARTUP DISPLAY

Figura 10: Men( ADQUIRIR (izquierda) y Meni CONFIG1 (derechal)
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3.1a Configuracion del Idioma del Modo Adquirir (CONFIG.-CONFIG1-IDIOMA)).

e
1. Enel menit CONFIG,, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

; . 3

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion IDIOMA, luego pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para
activar la funcién. Para cambiar el idioma seleccionado, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacion/desactivacion de
funcidon. Las opciones disponibles son: inglés, aleman, francés, espafiol, italiano, rumano, polaco, checo, ruso, japonés y chino. El

idioma predeterminado es el inglés.

*
3. Pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcién cuando haya terminado. La pantalla y el idioma del informe se
encuentran configurados de acuerdo a la ultima opcion seleccionada.
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.3.1b  Configuracion de las Unidades de medicion (CONFIG.-CONFIG1-UNIDADES).

E
1. Enel menit CONFIG,, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.'l',). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
i ..-’" i
2. Utilice la palanca de mando (mi=es ) para seleccionar la funcion UNIDADES, luego pulse el centro de la palanca de mando (L
para activar la funcion. Existen las siguientes opciones:

®* mm: parametro predeterminado que muestra los valores en milimetros.

* PULGADAS: muestra los valores en pulgadas.

3. Para cambiar la unidad de medicién, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacién/desactivacion de funcion.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (oIL.) para desactivar la funcion.
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3.1c Configuracion de la convencion decimal (CONFIG.-CONFIG1-DECIMAL)

e
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
.~ "
2. Utilice la palanca de mando (wdestes ) para seleccionar la funcion DECIMAL, luego pulse el centro de la palanca de mando (L) para
activar la funcion. Existen las siguientes opciones:

® PUNTO: utiliza un punto como punto decimal

* COMA: utiliza una coma como punto decimal

3. Para cambiar la convencion decimal, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacidon/desactivacion de funcion.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (oIL) para desactivar la funcion.
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.3.1d Configuracion del Formato de fecha y hora (CONFIG.-CONFIG1-FORMATO FECHA)

E
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion FORMATO FECHA, luego pulse el centro de la palanca de mando

P’
(=L2L) para activar la funcion.

3. Para cambiar el formato de fecha y hora seleccionados, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacion/desactivacion de
funcioén. Seleccione uno de los siguientes formatos de fecha y hora:

® Formato de fecha AA-MM-DD y formato de hora de 12 6 24 horas
* Formato de fecha MM/DD/AA y formato de hora de 12 6 24 horas

® Formato de fecha DD.MM.AA (dia, mes, afio) y formato de hora de 12 6 24 horas

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (LL) para desactivar la funcién. El formato de fecha y hora
indicado en la pantalla y en los informes de salida se encuentra configurado de acuerdo a la ultima opcién seleccionada.
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3.1e Configuracion de la fecha (CONFIG.-CONFIG1-FECHA)

e
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
i ..-’" "

2. Utilice la palanca de mando (mi=t ) para seleccionar la funcion FECHA, luego pulse el centro de la palanca de mando (L) para

activar la funcion. Observe que el primer caracter se encuentra resaltado.
3. Mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (-—'-—.F) para cambiar el caracter resaltado. Luego, mueva la palanca de mando

L
hacia la izquierda o hacia la derecha (.'l',) para seleccionar los otros caracteres que debe modificar.
[}

4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (IL) para desactivar la funcion.
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.3.1f  Configuracion de la hora (CONFIG.-CONFIG1-HORA)

1.

e
En el mena CONFIG,, active el submentit CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

. . M
T =

Utilice la palanca de mando (. . ) para seleccionar la funcion HORA, luego pulse el centro de la palanca de mando (.i5L.) para
activar la funcion. Observe que el primer caracter se encuentra resaltado.

Mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (-—'-—.F) para cambiar el caracter resaltado. Luego, mueva la palanca de mando
L

. . . . [ . .
hacia la izquierda o hacia la derecha (L)) para seleccionar los otros caracteres que debe modificar.

¥

4. Después de configurar la hora correcta, pulse el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.

Nota: Una vez configuradas, el reloj interno mantendra la fecha y hora actuales.
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3.1g Configuracion de la orientacion para zurdos o para diestros (CONFIG.-CONFIG1-ORIENTACION)

E
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion ORIENTACION, luego pulse el centro de la palanca de mando

*
(LL) para activar la funcion. Seleccione el control de mano DERECHO o IZQUIERDO.

3. Para cambiar la orientacion de la pantalla, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcién.
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.3.2 Presentacion en la pantalla

Siga los procedimientos de esta seccidn para ajustar la presentacion de la pantalla. Los ajustes requieren acceso al submeni CONFIG1, al
que se accede desde el mentt CONFIG. (consulte Figura 10en la pdgina 23).

2.3.2a Configuracion del Color de la pantalla (CONFIG.-CONFIG1-COLOR)

e
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

L]

.': I:.l"-I T

2. Utilice la palanca de mando (; . ) para seleccionar la funcion COLOR, luego pulse el centro de la palanca de mando (I5L) para
activar la funcioén. Hay cuatro plantillas de color preestablecidas.

3. Para cambiar la plantilla de color, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacién/desactivacion de funcion.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL.) para desactivar la funcién.
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Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3.2b  Seleccion de una Reticula de pantalla (CONFIG.-CONFIG1-RETIC)

E
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
; ..-’" 3
2. Utilice la palanca de mando (wiesr® ) para seleccionar la funcion RETICULA, luego pulse el centro de la palanca de mando (-L.L)
para activar la funcion.

3. Paracambiar el tipo de reticula, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion. El tipo de reticula
seleccionado aparecera en la ventana A-Scan en la pantalla, al regresar al Modo Adquirir.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL.) para desactivar la funcién.
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.3.2c  Configuracion de color de A-Scan (CONFIG.-CONFIG1-COLOR ASCAN)

E
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion COLOR ASCAN, luego pulse el centro de la palanca de mando

*
(<=L para activar la funcion. Hay seis opciones de color de A-Scan.

3. Para cambiar el color de A-Scan, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.
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2.3.2d  Configuracion del brillo de la pantalla (CONFIG.-CONFIG1-BRILLO)

e
1. Enel ment CONFIG, active el subment CONFIG1 con la palanca de mando (.I I_L.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.

. . ¥
T

2. Utilice la palanca de mando (=i ) para seleccionar la funcion BRILLO, luego pulse el centro de la palanca de mando (L) para
activar la funcion. Los parametros disponibles van de 1 a 10.

3. Para cambiar el nivel de brillo, mueva la palanca de mando o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion.

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcién.
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2.3.3 Definicion de las Acciones de la perilla de activacion/desactivacion de funcion

El usuario puede asignar una accion determinada a cualquiera de los dos extremos de la Perilla de activacion/desactivacion de funcion

( 0‘;’) ya sea pulsandolos o pulsandolos y manteniéndolos pulsados. Sin embargo, la funcién asignada por el usuario sera ignorada cada vez
que se seleccione un parametro y se edite su valor.

e
1. En el ment CONFIG,, active el submenit CONFIG2 con la palanca de mando (.I IL.). Se muestran diversas funciones en la pantalla.
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la FUNCION1 para el extremo de la perilla de activacién/desactivacion de

funcion que se encuentra mas cerca de la pantalla o bien la FUNCION2 para el extremo mas alejado de la pantalla. Luego, pulse el
[}

centro de la palanca de mando (IZL) para activar la funcién.

Nota: Hay dos valores para cada funcion. El parametro superior determina la accion tomada cuando se pulse momentdaneamente el
extremo correspondiente de la perilla. El parametro inferior define la accion tomada cuando se pulsa y se mantiene pulsado el
extremo de la perilla.

—
. ) . S . [

3. Para modificar el parametro superior, mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.IZL).

USM Go Manual del operador 35



Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.3.3 Definicion de las Acciones de la perilla de activacion/desactivacion de funcion (cont.)

4. Para modificar el pardmetro inferior, pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion para desplazarse por las opciones. Las
opciones disponibles incluyen:

NINGUNA: no se asigna ninguna accion

CONGELAR: congela la imagen A-Scan y muestra el icono Congelar (consulteFigura 6en la pagina 17) en la barra de estado.

=
BLOQ. PALANCA MANDO: evita ajustes arriba-abajo e izquierda-derecha con la palanca de mando (I e "")y muestra el icono
Blogueo (consulte Figura 6en la pagina 17) en la pantalla. Sin embargo, las operaciones que requierenpulsar el centro de la palanca
de mando no se deshabilitan.

COPIA: realiza la tarea especificada mediante la funcion ACCION, que se encuentra en el submenu FICHERO.
AUTOB8O0: ajusta la ganancia para colocar el pico del eco de activacion de la puerta A a 80% de la altura total de la pantalla.

MAGNIFICAR PUERTA: amplia la imagen A-Scan de modo que el ancho de la pantalla se ajuste al ancho de la puerta especificado por
el usuario.

INICIO: selecciona el menu RANGO (es decir, INICIO) en el Modo de evaluacion.

L]

5. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.
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2.4 Instalacion de una sonda

Siga las instrucciones incluidas en esta seccion para instalar una sonda en su USM
Go.

2.4.1 Conexion de la sonda

Cuando conecte una sonda al aparato, debe realizar los siguientes pasos:

* Complete de manera adecuada la conexion fisica de la sonda al aparato.

¢ Configure correctamente el aparato para que funcione con la sonda conectada.
EL USM Go acepta sondas deelemento unico, o bien de elemento doble.

Para instalar una sonda de elemento unico, conecte el cable de la sonda a cualquiera
de los dos puertos ubicados en el costado del aparato (consulte Figura l1ala
derecha). Cuando una sonda de elemento doble se conecta al aparato, la llave entre
los puertos y por debajo de ellos asegura una orientacion adecuada de los conectores
de transmision y recepcion.

Sonda de
Recepcion

Sonda de
Transmision

Figura 11: Ubicaciones del conector de la sonda
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2.4.2 Configuracion del aparato

Tres parametros de aparato dependen directamente del tipo de sonda instalado. Estos pardmetros deben ajustarse cada vez que se instale una
sonda de un tipo diferente, siguiendo las instrucciones incluidas en las siguientes secciones.

2.4.2a Seleccion del tipo de sonda (RECEPTOR-DUAL)

—

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit RECEPTOR con la palanca de mando (.'-l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion DUAL.
-~
3. Paracambiar el tipo de sonda, mueva la palanca de mando (.IZL0) o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion. Cada tipo de
sonda disponible esta representada por un icono en la barra de iconos, cerca de la esquina superior izquierda de la pantalla, cada vez
que se resalte ese tipo de sonda. Existen las siguientes opciones:

* ACTIVADA: se utiliza para sondas de elemento doble. Si esta opcidn se encuentra seleccionada, aparecera el icono Dual (consulte
Figura 6en la pagina 17)

* DESACTIVADA: se utiliza para sondas de elemento inico. Si esta opcién se encuentra seleccionada, aparecera el icono Unico
(consulte Figura 6en la pagina 17)
T

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; ) para salir de esta funcion.
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2.4.2b  Especificacion de la frecuencia de la sonda (RECEPTOR-FRECUENCIA

-~

1. Enel menit ADQUIRIR, active el submeni RECEPTOR con la palanca de mando (.'__l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion FRECUENCIA.

—
3. Para cambiar la frecuencia especificada, mueva la palanca de mando (IZL.) o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion.
Existen las siguientes opciones:

* Paso bajo: 4, 5, 10, 13 MHz: seleccione la frecuencia que coincida con la frecuencia de su sonda.

* BANDA ANCHA: seleccione esta opcion para utilizar el filtro de banda ancha incorporado.

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (.-:—'-—_.F) para salir de esta funcion.
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2.4.2c  Modificacion del nivel de atenuacion para cambiar la relacion senal-ruido (GENERADOR DE
IMPULSOS-ATENUACION)

=2

1. Enel menia ADQUIRIR, active el subment GENERADOR DE IMPULSOS con la palanca de mando (.'__-'.).

2. Utilice la palanca de mando ( ! " ) para seleccionar la funcion ATENUACION.
q=p

. . .y . . . .y ~ | S—
3. Para cambiar el nivel de atenuacion especificado y optimizar la presentacion de la sefial A-Scan, mueva la palanca de mando (.ZL) o
pulse la perilla de activacidén/desactivacion de funcién. Existen las siguientes opciones:

* 50Q
* 1000 Q
4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (mdek 'F ) para salir de esta funcion.
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2.4.3 Ajuste de la Frecuencia de repeticion del generador de impulsos (PRF)

El Generador de impulsos dispara a una frecuencia que se puede fijar en forma automdtica o manual. Para fijar el modo PRF y el nivel de
frecuencia:

—

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit GENERADOR DE IMPULSOS con la palanca de mando (.'l',).

.'I I:.-"'

2. Utilice la palanca de mando (ms==s=s" ) para seleccionar la funcion MODO PRF.
3. Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion para consultar las tres opciones disponibles:

® AUTO ALTO: el aparato calcula y fija una frecuencia de disparo de generador de impulsos al 75% de la frecuencia maxima posible
basada en el rango y en la velocidad del material.

® AUTO MEDIO: el aparato calcula y fija una frecuencia de disparo de generador de impulsos al 50% de la frecuencia méaxima posible
basada en el rango y en la velocidad del material.

® AUTO BAJO: el aparato calcula y fija una frecuencia de disparo de generador de impulsos al 20% de la frecuencia méaxima posible
basada en el rango y en la velocidad del material.

¢ MANUAL: permite que el usuario fije la frecuencia del generador de impulsos. Sin embargo, si los pardmetros PRF son inaceptables,
aparecera un mensaje en la pantalla.

Nota: La opcion MANUAL se encuentra disponible sélo si la opcion PRF PERSONALIZADO estd habilitada.
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2.4.3 Ajuste de la Frecuencia de repeticion del generador de impulsos (PRF) (cont.)

4. Sise establece el MODO PRF a AUTO ALTO, AUTO MEDIO o AUTO BAJO,el valor calculado automaticamente aparece en el

cuadro de funciones. Si ha seleccionado la opcion MANUAL, ahora puede ajustar el valor PRF moviendo la palanca de mando hacia la
T=F

izquierda o hacia la derecha (.I BL).

Nota: El parametro PRF se puede limitar de acuerdo con el parametro de intensidad del generador seleccionado por el usuario. Mediante
esta funcion se limita la disipacion de la senal.

2.4.4 Configuracion del Voltaje del generador de impulsos

La energia relativa con la que el generador de impulsos se activa se configura desde el parametro VOLTAJE. Para fijar el nivel de voltaje del
generador de impulsos:

L
1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit GENERADOR DE IMPULSOS con la palanca de mando (.I EL).
2. Utilice la palanca de mando (.;:—'-;_.'F) para seleccionar la funcion VOLTAJE. Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion o

A=

mueva la palanca de mando (.I L) para:

* Configurar el nivel de voltaje en ALTO o BAJO, para una configuracion estandar del TIPO DE GENERADOR DE
IMPULSOSPUNTA o

* Especifique el valor real de VOLTAJE, para una configuracion opcional de TIPO DE GENERADOR DE IMPULSOS del
CUADRADO
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|'-:.i";ll

3. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (=f=t=" ) para salir de esta funcion.

2.4.5 Seleccion del Tipo de generador de impulsos (OPCIONAL)

Si bien la forma estandar del generador de impulsos es una punta, existe, también, una forma cuadrada. Si la opcion TIPO DE
GENERADOR DE IMPULSOS se encuentra activa, elija entre las opciones de punta y cuadrada de la siguiente manera:

E
1. En el menit CONFIG,, active el submenii CONFIG2 con la palanca de mando (.'-l',).
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—"F) para seleccionar la funcion TIPO DE GENERADOR DE IMPULSOS. Luego, pulse el centro
[}
de la palanca de mando (L) para activar la funcion.

=

3. Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcién o mueva la palanca de mando (.I IL) para seleccionar entre PUNTA o
[}

CUADRADO: Luego, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL.) para activar la funcion.

Nota: Esta seleccion influye en los pardmetros disponibles de VOLTAJE y en la disponibilidad de una funcion de ANCHO DEL
GENERADOR DE IMPULSOS, que sdlo se encuentra disponible cuando se especifica una onda CUADRADA.

[}
4. Después de realizar su eleccidn, pulse el centro de la palanca de mando (IL.) para desactivar la funcion.
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2.4.6 Seleccion del Ancho del generador de impulsos (OPCIONAL)

Si bien la forma estandar del generador de impulsos es una punta, existe, también, una forma cuadrada. Si la opcion TIPO DE
GENERADOR DE IMPULSOS se encuentra activa y se elije una onda CUADRADA, el usuario puede especificar el ancho del generador
de impulsos basado en tiempo. El ancho del generador de impulsos suele variar entre

30 y 500 nanosegundos. El valor del ancho del impulso se expresa como la mitad del ancho del impulso de onda cuadrada bipolar. La
siguiente ecuacidn permite encontrar el punto de inicio recomendado para ajustar el ancho:

PULSE WIDTH (nanoseconds) = %(with fin MHz)

Por ejemplo, si se usa una sonda de 2 MHz, la ecuacion sera:

1000 _
Qe

PULSE WIDTH (nanoseconds) =

\]
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2.4.6 Seleccion del Ancho del generador de impulsos (OPCIONAL) (cont.)
Para configurar el ancho del generador:

—

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit GENERADOR DE IMPULSOS con la palanca de mando (.'l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion ANCHO, que solo se encuentra disponible si la funcion TIPO DE
GENERADOR DE IMPULSOS esta configurada como cuadrada. Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcién o mueva la

e
palanca de mando (.I I_L) para configurar el ancho del generador de impulsos.

3. Después de terminar su seleccién, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (st 'ﬂ ) para salir de esta funcion.
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2.4.7 Utilizacion de la Funcion Phantom PRF

Cuando se encuentra activa, esta funcion de diagnostico varia la PRF para identificar cualquier sefial envolvente, es decir, ecos fantasmas
causados por una configuracion demasiado alta de la PRF. Cuando esta funcion se encuentra activa, la posicion de los ecos fantasmas basada
en tiempo varia, mientras los ecos verdaderos permanecen detenidos en la pantalla.

E
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG2 con la palanca de mando (.I LL).

R [}
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion PHANTOM PRF. Pulse la palanca de mando (I5L) para activar
esta funcion.
e

3. Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcién o mueva la palanca de mando (.I I_L) para seleccionar entre ENCENDIDO o
APAGADO

[}
4. Después de realizar su eleccion, pulse el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.
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2.4.8 Seleccion de un Modo de rectificacion

La rectificacion afecta la orientacion de la imagen A-Scan en la pantalla. La imagen A-Scan representa el impulso actstico (es decir, el eco)
que vuelve al aparato desde el material que se esta probando. La serie de ecos se asemeja a la sefial de Radiofrecuencia (RF) que se muestra
en Figura 12 a continuacidon. Observe que la sefial RF tiene un componente negativo que esta bajo el eje y uno positivo que esta sobre él. En
el modo RF, la puerta A y la puerta B se pueden colocar por encima o por debajo del eje para accionarlas con un eco positivo o negativo.
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Figura 12: Senales RF y rectificadas tipicas
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2.4.8 Seleccion de un Modo de rectificacion (cont.)
® Rectificacion de mitad positiva significa que solo se muestra la mitad superior (es decir, positiva) de la sefial RF.

® Rectificacion de mitad negativa significa que s6lo se muestra la mitad inferior (es decir, negativa) de la sefial RF (consulte Figura 12en
la pagina 47). Observe que a pesar de que solo aparece la mitad negativa de la sefial RF, se presenta en la misma orientacion que un
componente positivo para simplificar la visualizacion.

® La Rectificacion de onda completacombina las sefiales positivas y negativas rectificadas entre si y muestra ambas en una orientacion
positiva (consulte Figura 12en la pagina 47).

Utilice el procedimiento de la siguiente pagina para seleccionar un modo de rectificacion.
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2.4.8 Seleccion de un Modo de rectificacion (cont.)

—

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit RECEPTOR con la palanca de mando (.'l',).

.'I I:.-"'

2. Utilice la palanca de mando (===t ) para seleccionar la funcion RECTIFICAR. Existen las siguientes opciones:
e SEMIONDA NEG.: muestra el componente negativo de la sefial RF con una orientacion positiva.
¢ SEMIONDA POS.: muestra el componente positivo de la sefial RF.
* ONDA COMPLETA: muestra las mitades positivas y negativas de la onda RF, pero ambas estan orientadas en la direccion positiva.

* RF: muestra el eco sin rectificacion.
ke
. . ., . .y ., | =y . , . .,
3. Pulse la perilla de activacidon/desactivacion de funcidon o mueva la palanca de mando (ZL) para seleccionar el método de rectificacion
deseado.

.'i I:.."'

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (. ) para salir de esta funcion.

USM Go Manual del operador 49



Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.4.9 Configuracion del nivel de RECHAZO de A-Scan

Una porcidn de A-Scan se puede omitir de la pantalla al definir el porcentaje de la altura de pantalla completa que desea omitir. Para
configurar un porcentaje de rechazo:

—

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit RECEPTOR con la palanca de mando (.'l',).

.I I:.-"'

2. Utilice la palanca de mando (mf==s: ) para seleccionar la funcion RECHAZO.
3. Para modificar la cantidad de A-Scan que desea omitir de la pantalla, como un porcentaje de la altura de pantalla completa, mueva la
e

palanca de mando (.I I-L.) o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion. Se puede omitir una porcién de A-Scan de hasta el
80% de la altura de pantalla completa.

Nota: Cuando se fija el pardmetro RECHAZO en un valor superior al 0%, aparecera el icono de rechazo (consulte Figura 6en la
pagina 17) en la barra de estado.
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2.5 Ajuste de A-Scan

Para configurar A-Scan en el USM Go, siga las instrucciones incluidas en esta seccion.

2.5.1 Configuracion del rango A-Scan

La calibracion del USM Go requiere el uso de dos estandares calibrados. Estos estandares deben tener un grosor diferente y deben estar
hechos del mismo material que la pieza de la prueba. Antes de calibrar la combinacion aparato/sonda, el rango de la pantalla de A-Scan, que
es el valor del grosor del material representado por el ancho horizontal total de la pantalla, se fija, por lo general, en un valor igual o
ligeramente superior al estandar calibrado de mayor grosor (consulte Figura 13 a continuacion).
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Figura 13: Efectos del ajuste del rango de A-Scan

USM Go Manual del operador 51



Capitulo 2. Configuraciéon del aparato

2.5.1 Configuracion del rango de A-Scan (cont.)

Para configurar el rango de A-Scan:

—

En el menu ADQUIRIR, active el submeni RANGO con la palanca de mando (.I BL).

= i
| |

Utilice la palanca de mando (; ) para seleccionar la funcion RANGO, que incluye modos de ajuste aproximados y precisos. Los
ajustes aproximados se realizan con la perilla de activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con
la palanca de mando. Cuando la palabra "RANGQ" aparece en mayusculas, significa que se estan realizando ajustes aproximados,
mientras que los ajustes precisos tienen lugar cuando la palabra "rango" aparece en minusculas.

g2
Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcién o mueva la palanca de mando (.'l,) para cambiar la configuracion del rango. Se
permiten valores de 0,040 a 1100 pulg.

Nota: A/ pulsar simultdneamente ambos botones de la perilla de activacion/desactivacion de funcion, el pardmetro RANGO se restablece

4.

a su valor predeterminado de 10,000 pulg.

.'i I:..'I'

Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; ) para salir de esta funcion.
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2.5.2 Configuracion del retardo de la pantalla

La funcién de retardo de la pantalla desplaza A-Scan a la izquierda o a la derecha en la ventana de visualizacion. Para fijar el retardo de la
pantalla:

—

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit RANGO con la palanca de mando (.I BL).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion RETARDO DE PANTALLA.

e
3. Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion o mueva la palanca de mando (.I I_L) para cambiar el retardo de la pantalla. A
medida que modifica el valor, los ecos deberian desplazarse hacia la izquierda o hacia la derecha de la pantalla.

Nota: A/ pulsar simultaneamente ambos botones de la perilla de activacion/desactivacion de funcion, el pardmetro RETARDO se
restablece a su valor predeterminado de 0.

.'i I:..'I'

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; ) para salir de esta funcion.
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2.6 Calibracion del aparato

Para calibrar el USM Go, siga las instrucciones incluidas en esta seccion.

2.6.1 Lista de verificacion de precalibracion

Para mejorar la precision y calidad de su calibracion, asegurese de haber realizado los siguientes pasos antes de iniciar la calibracion:

® Instalacion de la sonda

* Configuracién del parametro DUAL (RECEPTOR) correspondiente a la sonda
* Configuracion del tipo de material

* Configuraciéon de RETARDO DE PANTALLA en 0 (recomendado)

® Configuracion de PRF en AUTO BAJO

® Configuracion de TCG en APAGADO

* Configuracion de RECHAZO en 0 (recomendado)
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2.6.2 Utilizacion de AUTOCAL.

Nota: Mientras sigue las instrucciones de esta seccion, consulte Figura 14en la pagina 56

=B
1. En el menu ADQUIRIR, active el submena AUTOCAL. con la palanca de mando (.I L)
2. Utilice la palanca de mando (.-—'-—'F ) para seleccionar la funcion S-REF1 Luego, pulse la perilla de activacion/desactivacion de
g=r

.y I o . . . r . .y ry e
funcién o mueva la palanca de mando (IZL) para cambiar el valor y que coincida con el grosor del estandar de calibracion minimo. La
funciéon S-REF1 incluye ambos modos de ajuste, aproximado y preciso. Los ajustes aproximados se realizan con la perilla de
activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con la palanca de mando.

3

3. Utilice la palanca de mando (.-—'-—.F) para seleccionar la funcion S-REF2. Luego, pulse la perilla de activacion/desactivacion de
e

.y L . . . - 3 .7 roe
funcién o mueva la palanca de mando (_IZL) para cambiar el valor y que coincida con el grosor del estandar de calibracion mdximo. La
funciéon S-REF2 incluye ambos modos de ajuste, aproximado y preciso. Los ajustes aproximados se realizan con la perilla de
activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con la palanca de mando.

4. Aplique liquido de acoplamiento y una la sonda al estandar de calibracion minimo. Con la funcion INICIO A resaltada, pulse la perilla
-~

de activacion/desactivacion de funcién o mueva la palanca de mando (.'_-:l_",) para cambiar el punto de inicio de la puerta A hasta que
ésta quede por encima del eco que corresponde al grosor de estandar minimo (consulte Figura 14en la pdagina 56). Los ajustes
aproximados se realizan con la perilla de activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con la
palanca de mando.
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2.6.2 Utilizacion de AUTOCAL. (cont.)
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Figura 14: Procedimientos de calibracion automatica
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2.6.2 Utilizacion de AUTOCAL.(cont.)

Nota: Durante los siguientes pasos, al pulsar simultaneamente ambos botones de la perilla de activacidon/desactivacion de ganancia, se
activa la funcion AUTO80.

5. Utilice la palanca de mando (.'-:—'-—f_f') para seleccionar la funcion GRABAR. El valor del cuadro de funciones cambiara de
“DESACTIVADO” a “S-REF17?”. Mientras mantiene la sefial en la Puerta A, mueva la palanca de mando hacia la derecha o hacia la
e

izquierda (.I 1L.) para grabar el eco de referencia. El valor del cuadro de funciones indica “S-REF27?”.

6. Aplique liquido de acoplamiento y una la sonda al estandar de calibracion mdxima. Luego, utilice la palanca de mando (-—'-—"F
L

) para

seleccionar la funcién INICIO A. Pulse la perilla de activacién/desactivacion de funcion o mueva la palanca de mando (.I IL) para
cambiar el punto de inicio de la Puerta A hasta que ésta quede por encima del eco que corresponde al grosor de estandar maximo
(consulte Figura 14en la pagina 56). Los ajustes aproximados se realizan con la perilla de activacién/desactivacion de funcion,
mientras que los ajustes precisos se realizan con la palanca de mando.
7. Utilice la palanca de mando (wdet 'F) para seleccionar la funcion GRABAR. Mientras mantiene la sefial en la Puerta A, mueva la
=

palanca de mando hacia la derecha o hacia la izquierda (.'-__-'.) para grabar el eco de referencia. El valor del cuadro de funciones indica
“‘DESACTIVADO”.
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2.6.3 Verificacion de los resultados de la calibracion

Al seguir con el procedimiento de calibracion, se muestra la velocidad acustica calculada y el retardo de la sonda. Para ver los valores
calculados:

A2
1. Enel meni ADQUIRIR, active el submenit RANGO con la palanca de mando (.I BL).
=2
2. Pulse la perilla de activacidén/desactivacion de funcién o mueva la palanca de mando (.I L) para ver las siguientes selecciones:

* RETARDO DE LA SONDA: ajuste realizado como resultado del procedimiento AUTOCAL. (calibracion del punto cero). Representa
el retardo de tiempo causado por el desplazamiento de la onda de sonido a través de la membrana de la sonda, la placa protectora o la
linea de retardo.

* VELOCIDAD: se muestra la velocidad calculada después de la calibracion. El tipo de material aparece como “personalizado”.
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2.7 Uso de la Alarma recordatorio de calibracion

El USM Go incluye una funcion de alarma temporizada que hace que aparezca un icono a los intervalos elegidos por el usuario entre 0,5 y 4
horas. Para usar la alarma:

1.

3.
4.

E
En el mena CONFIG,, active el submentit CONFIG2 con la palanca de mando (.I L)
Utilice la palanca de mando (et f) para seleccionar la funcion RECORDATORIO DE CAL., luego pulse el centro de la palanca de

[
mando (L) para activar la funcion. Ingrese los intervalos de tiempo en los que se activara la alarma recordatorio (entre 0,5 y 4 horas).
Al ajustar este valor, la alarma se reajusta automaticamente para activarse en los intervalos especificados. Esta funcion también permite

desactivar la alarma.
=
. . ., . ., ., [ ] . .
Pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion o mueva la palanca de mando (.IZL.) para cambiar el intervalo de la alarma.

Seleccione y active RESTABL. CAL. para confirmar la alarma disparada y restablecerla para que regrese al funcionamiento normal.

Nota: La seleccion de las funciones RETARDO DE LA SONDA o VELOCIDAD también restablece la alarma.
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2.8 Activacion de actualizaciones del aparato

Si dispone de ellos, es posible introducir codigos de activacion en combinacion con el nimero de serie de su USM Go a través del submenu
CODIGO, situado en el ment CONFIG.. Este subment también indica el nimero de serie asignado a su aparato. Para introducir un codigo
de activacion:

[en esta pdgina no habrd informacién alguna, continle en la pagina siguiente]
E
En el meni CONFIG,, active el submentit CONFIG1 con la palanca de mando (.'-l',).
J— N
Utilice la palanca de mando (s .F) para seleccionar la funcion CODIGO, luego pulse el centro de la palanca de mando (.L.L.) para
activar la funcion. Observe que el primer caracter del valor actual del codigo se encuentra resaltado.

Utilice la palanca de mando (i f) para cambiar el caracter resaltado de modo que coincida con el valor provisto por GE Inspection
L
Technologies. Luego, mueva la palanca de mando (.'-l',) para seleccionar el siguiente caracter y contintie modificando los valores hasta

que todos coincidan con el codigo provisto por GE Inspection Technologies.

Nota: Al mantener pulsado cualquiera de los extremos de la perilla de activacion/desactivacion de funcion durante tres segundos, todos los

valores del codigo se restablecerdn a 0.
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Capitulo 2. Configuracién del aparato

2.8 Activacion de actualizaciones del aparato (cont.)

[
4. Una vez que haya ingresado todo el codigo, pulse el centro de la palanca de mando (_IL) para desactivar la funcion.

; . [}
5. Utilice la palanca de mando (.a:—'-;_.'ﬂ) para seleccionar la funcion CONFIRMAR, luego pulse el centro de la palanca de mando (L)
para confirmar que el nuevo codigo es correcto.

6. Asegurese de seguir las instrucciones en pantalla para completar satisfactoriamente la activacion.
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[en esta pdgina no habrd informacién alguna, continle en la pagina siguiente]
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Capitulo 3. Realizacién de mediciones

Capitulo 3. Realizacion de mediciones

En este capitulo se explica como configurar la deteccion de defectos del USM Go y las funciones de medicion del grosor. También se
explica como realizar mediciones por ultrasonidos.

3.1 Configuracion de la puerta Ay de la puerta B

El establecimiento de la posicion y las caracteristicas de la puerta A y puerta B es el primer paso para configurar el aparato para la deteccion
de defectos o la medicion del grosor del material. Los subments de la PUERTA A y PUERTA B controlan la ubicacion de la Puerta A y de
la Puerta B, mientras que los submenus EVAL. y CONFIG2 del mend CONFIG. controlan las caracteristicas operativas de las puertas.

E
1. Enel meni ADQUIRIR, active el subment Puerta A o Puerta B con la palanca de mando (.I BL).

2. Seleccione la funcién disponible que desee.
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3.1.1 Colocacion de las puertas

Utilice los procedimientos de esta seccion para fijar la posicion vertical y horizontal de la Puerta A y de la Puerta B. Recuerde que la
posicion de las puertas produce los siguientes efectos en el rendimiento del aparato:

* Losecos de la A-Scan a la derecha de la pantalla representan las funciones que se producen a una profundidad de la superficie del
material de prueba mayor que los del lado izquierdo de la pantalla del visor. Por tanto, desplazar una puerta a la derecha significa que la
puerta esta evaluando una parte mas profunda del material de prueba.

¢ Un ajuste de puerta mas ancho significa que la puerta esta evaluando una parte mas profunda del material de prueba.

® Sise aumenta la altura o umbral de una puerta, sélo las sefiales reflejadas de una amplitud suficiente atravesaran la puerta.
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3.1.1a Establecimiento del punto inicial de una puerta (PUERTA A o PUERTA B-INICIO PUERTA)

e

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submeni PUERTA A o PUERTA B con la palanca de mando (.'-l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion INICIO PUERTA A (o INICIO PUERTA B).

L
3. Para cambiar el punto inicial de la puerta, mueva la palanca de mando (.I I°L) o pulse la perilla de activacidén/desactivacion de funcion.

El aumento y reduccion del valor del punto de inicio desplaza la puerta a la derecha y a la izquierda, respectivamente. El punto inicial
permanece como esta aqui establecido, incluso cuando se realizan ajustes de ancho.

Nota: Las funciones de INICIO PUERTA A e INICIO PUERTA B tienen modos de ajuste preciso o aproximado. Los ajustes
aproximados se realizan con la perilla de activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con la
palanca de mando. Cuando el nombre de la funcion esta en letras mayusculas, se estan realizando ajustes aproximados, mientras
que los ajustes precisos tienen lugar cuando el nombre de la funcion aparece en letras minusculas.

— i
| i |

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; ) para salir de esta funcion.
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3.1.1b  Establecimiento del ancho de la puerta (ANCHO PUERTA A o PUERTA B-ANCHO PUERTA)

e

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submeni PUERTA A o PUERTA B con la palanca de mando (.'l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion ANCHO PUERTA A (o ANCHO PUERTA B).

e
3. Para cambiar el ancho de la puerta, mueva la palanca de mando (.'l,) o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcion.

Nota: Esta funcion dispone de modos de ajuste precisos o aproximados. Los ajustes aproximados se realizan con la perilla de
activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con la palanca de mando.

— i
| i |

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; _.F) para salir de esta funcion.
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3.1.1c Establecimiento del umbral de la puerta (posicion vertical) (UMBRAL A o UMBRAL B)

e

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submeni PUERTA A o PUERTA B con la palanca de mando (.'l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion UMBRAL A (o UMBRAL B).

e
3. Para cambiar la altura de la puerta, mueva la palanca de mando (.'l',) o pulse la perilla de activacion/desactivacion de funcién. Al
aumentar o disminuir el valor del umbral se desplaza la puerta hacia arriba o hacia abajo, respectivamente.

3 i
| i |

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (; ) para salir de esta funcion.
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3.1.2 Seleccion del método de deteccion TOF

Las sefiales de la A-Scan que cruzan la puerta A o la puerta B se evaltian para detectar defectos y para conocer el espesor del material.
Cuando una sefial cruza la puerta A o la puerta B, el punto de paso de la puerta (o flanco) de la sefial o el punto maximo (o pico) de la sefial
en esa puerta especifica se usan para realizar este analisis. La funcion MODO TOF permite que el usuario especifique la funcion de la
A-Scan (FLANCO o0 PICO o FLANCO J) que se utiliza para evaluar la sefial en cada puerta.

e

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submeni PUERTA A o PUERTA B con la palanca de mando (.'l',).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion MODO TOF.

=2
3. Para cambiar el modo de deteccion de puerta, mueva la palanca de mando (ZL) o pulse la perilla de activacion/desactivacion de
funcidon. Existen las siguientes opciones:

® PICO: toda la deteccion, basada en tiempo y altura de pico, se basa en el eco de activacion SUPERIOR en la puerta.

* FLANCO: el punto de activacidon basado en tiempo es el primer flanco que cruza la puerta y los resultados basados en amplitud se basan
en el pico SUPERIOR de cualquier eco que cruce la puerta. Este no es necesariamente el pico del mismo eco, cuyo flanco activo la
puerta.

® FLANCO J: el punto de activacion basado en tiempo es el primer flanco que cruza la puerta y los resultados basados en amplitud se basan
en el pico de este primer eco que cruza la puerta. Este no es necesariamente el eco superior de la puerta.
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3.1.2 Seleccion del método de deteccion TOF (cont.)

4. Después de terminar su seleccion, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (.-:—'-—_.F) para salir de esta funcion.
Nota: El método de deteccion seleccionado se indica mediante la presencia de un pequerio icono. Este icono aparece en el cuadro de la

pantalla que contiene el valor medido y en las opciones disponibles en los cuadros de funciones de VALOR 1 a 6 y de GRANDE.
3.1.3 Ajuste de salidas y alarmas de puerta

Se puede fijar una alarma en una o en ambas puertas. Esto se realiza configurando el Cuadro de valores 4 (en el modo GRANDE) o el
simple Cuadro de valor grande (en el modoPEQUENO) para funcionar como LED virtual que imita a un indicador luminoso. Cuando se
configura asi, el cuadro de valores de la LED virtual es verde si no hay condiciones defectuosas y rojo si se ha activado la alarma.

USM Go Manual del operador 69



Capitulo 3. Realizacién de mediciones

3.1.3a Definicién de la Puerta-Alarma-Légica (CONFIG.-CONFIG2-PUERTA A o LOGICA B)

Cada alarma de puerta se puede activar por una o dos circunstancias: cuando un eco de A-Scan cruza la puerta o cuando no la cruza ningtin
eco de A-Scan. Utilice el siguiente procedimiento para especificar los ajustes de LOGICA de la puerta:

e

1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG2 con la palanca de mando (.I L)

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—"F) para seleccionar la funcién llamada LOGICA PUERTA A (o PUERTA B) Pulse el centro de la
[}

palanca de mando (L) para activar la funcién.

3. Para seleccionar la logica de activacion de la alarma de la puerta, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (et 'ﬂ)
Existen las siguientes opciones:

® POSITIVO: una sefial de A-Scan atraviesa la puerta
* NEGATIVO: ninguna sefial de A-Scan atraviesa la puerta
* DESACTIVADO: no se conecta ninguna alarma a la puerta seleccionada

Nota: Es posible configurar la puerta A y la puerta B de modo que cualquiera de las dos active la alarma.

[}
4. Después de elegir una, pulse el centro de la palanca de mando (IZL) para desactivar la funcion.
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3.1.3b Asignacion de luces de indicacion de salida de alarma (CONFIG.-CONFIG2-SELECC. SALIDA)

Como alternativa, un cuadro de valores puede configurarse como una LED virtual (vea “Ajuste de salidas y alarmas de puerta” en la
pdgina 69), que esta verde si no hay condiciones defectuosas, y roja si se ha disparado la alarma. Esta LED virtual corresponde a una
SALIDA que, a su vez, se asigna a una alarma de puerta. Cuando se dispara una alarma, se enciende la LED virtual (excepto cuando la
LOGICA PUERTA se fija en DESACTIVADA). Utilice el siguiente procedimiento para indicar qué puerta activa la LED virtual:

=

1. Enel menit CONFIG,, active el submenit CONFIG2 con la palanca de mando (.'-__-'.).
R [}
ol

2. Utilice la palanca de mando (wsseket’ ) para seleccionar la funcién SELECC. SALIDA. Pulse el centro de la palanca de mando (i)
para activar la funcién.

3. Para configurar la operacién de la LED virtual de la alarma de la puerta, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo

- ") Existen las siguientes opciones:

® Al+), Al-): 1a LED virtual indica que la alarma de la puerta A esté activada (vea la pagina anterior para obtener una descripcién de
alarmas + y-)

® B(+), B(-): la LED virtual indica que la alarma de la puerta B esta activada (vea la pagina anterior para obtener una descripcion de
alarmas + y-)

* AoB(+), AoB(-): la LED virtual indica que la alarma de alguna de las puertas esta activada (vea la pagina anterior para obtener una
descripcion de alarmas + y-)

1]
4. Después de elegir una, pulse el centro de la palanca de mando (IZL) para desactivar la funcion.
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3.1.3c Seleccione la puerta que desea ampliar mientras esté pulsada la perilla de activacion/desactivacion de
funcion (CONFIG.-EVAL.-MAGNIFICAR PUERTA)

El usuario puede indicar la accion a tomar cuando se pulsa algtin extremo de la perilla de activacion/desactivacion de funcion. Una opcion
amplia la imagen de A-Scan de forma que la puerta asignada cubra todo el rango mostrado. Para especificar la puerta que debe ampliarse a
peticion:

e
1. Enel meni CONFIG,, active el submentt EVAL. con la palanca de mando (.I L)
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion MAGNIFICAR PUERTA. Pulse el centro de la palanca de mando

¥
(=L2L) para activar la funcion.
| ':l'"

3. Para seleccionar la puerta A o la puerta B, mueva la palanca de mando hacia arriba o hacia abajo (wdetar ).

Nota: Al pulsar el extremo asignado de la perilla de activaciéon/desactivaciéon de funcién, cuando estdn establecidas la FUNCION1 o la
FUNCION2 en MAGNIFICAR PUERTA, se magnifica la pantalla de manera que la puerta seleccionada se extiende al rango

visualizado completo.

#
4. Después de elegir una, pulse el centro de la palanca de mando (L)) para desactivar la funcion.
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3.2 Utilizacion de sondas de haz de dngulo

Al conectar una sonda de haz de angulo al aparato, se deberan realizar ajustes a las caracteristicas de la sonda y a la geometria de la pieza de
prueba. Estos ajustes incluyen:

* Angulo de la sonda
¢ Valor X de la sonda = la distancia entre el punto indice de la sonda (BIP) a la parte frontal de su cuiia.
® Grosor de la pieza de prueba

* Diametro O

3.2.1 Establecimiento de los parametros de la sonda de haz de angulo

Para configurar el aparato para una sonda de haz de angulo, siga este procedimiento:

A
1. Enel meni CONFIG,, active el subment EVAL. con la palanca de mando (.I =)
2. Utilice la palanca de mando mando (wdet f) para seleccionar la funcion SONDA DE ANGULO. Introduzca el 4ngulo para la sonda

instalada. La evaluacidn de la superficie se realiza instalando la sonda/cuila correcta y ajustando este valor por encima de >89°.

Nota: Esta funcion dispone de modos de ajuste precisos o aproximados. Los ajustes aproximados se realizan con la perilla de
activacion/desactivacion de funcion, mientras que los ajustes precisos se realizan con la palanca de mando.
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3.2.1  Establecimiento de los pardmetros de la sonda de haz de dngulo (cont).

3.

.'I I:.-"'

Utilice la palanca de mando (ms== ) para seleccionar la funcion de GROSOR e ingrese el grosor de la pieza de prueba. Debe
ingresarse el grosor de una barra maciza como la mitad de su diametro.

.'I I:.-"'

Utilice la palanca de mando ( ) para seleccionar la funcion de VALOR X e ingrece el valor X determinado del usuario para la
sonda. Esto compensa la distancia entre el BIP y la parte frontal de la cuiia de la sonda.

.'I I:.."'

Utilice la palanca de mando ( ) para seleccionar la funcién de DIAMETRO O e ingrese el diametro exterior (de 50 a 2000 mm)
de una pieza de prueba curva. Cuando se ajusta a PLANO, no se aplica la correccion de curvatura.

Nota: Segiin valores introducidos para los pardmetros de SONDA DE ANGULO, GROSOR, VALOR X y DIAMETRO O, e/

instrumento funciona en uno de cinco modos. Cada uno de estos modos se representa mediante un icono en el area de iconos
situada en el angulo superior izquierdo de la pantalla. Consulte Figura 6en la pagina 17 para obtener la ilustracion de estos iconos.
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3.2.2 Indicacion de la etapa con color

La etapa en que se encuentra un reflector se puede indicar visualmente en la pantalla del aparato al utilizar color. Si establece la funcion
COLOR ETAPA, ubicada en el submentt EVAL. del meni CONFIG., en ACTIVADO, cada region temporal ultrasonica se mostrara con un
color distintivo.

3.3 Visualizacion de resultados medidos

El aparato podra mostrar hasta siete valores medidos cada vez. Los valores mostrados se seleccionan utilizando el subment EVAL. ubicado
en el meni CONFIG.. Los parametros disponibles para la visualizacion, que dependen de la configuracion del aparato y del modo de
evaluacion, son los siguientes:

*  A%A: amplitud, como% de la altura total de la pantalla, del eco superior que esté dentro del ancho de la puerta A.

*  A%B: amplitud, como% de la altura total de la pantalla, del eco superior que esté dentro del ancho de la puerta B.

Nota: Cuando se muestren los valores S, D, P, o R la configuracidn del Modo de Deteccidn de Puerta para la puerta de referencia (A o B)
se indica mediante un " para Modo Pico o un / para Modo Flanco.

® SA: distancia de ruta de sonido o duracion representada por el eco superior o el primer flanco que atraviesa la puerta A.
* SB: distancia de ruta de sonido o duracidn representada por el eco superior o el primer flanco que atraviesa la puerta B.

* SBA: duracién o distancia de la ruta de sonido desde el eco superior o primer flanco de la puerta A hasta el eco de la puerta B. Los
valores sélo estan disponibles si la puerta A y la puerta B estan en ACTIVADO.
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3.3  Visualizacion de resultados medidos (cont).

DA: profundidad del grosor del material desde el lado de contacto de la sonda de la pieza de prueba hasta el reflector representado por el
eco de la puerta A.

DB: profundidad del grosor del material desde el lado de contacto de la sonda de la pieza de prueba hasta el reflector representado por el
eco de la puerta B.

LA: namero de etapa del reflector representado por el eco de la puerta A.

LB: numero de etapa del reflector representado por el eco de la puerta B.

PA: distancia de proyeccion desde el BIP de la sonda al reflector representada por el eco de la puerta A.

PB: distancia de proyeccion desde el BIP de la sonda al reflector representada por el eco de la puerta B.

RA: distancia de proyeccion desde el BIP de la sonda al reflector representada por el eco de la puerta A, menos el VALOR X actual.
RB: distancia de proyeccion desde el BIP de la sonda al reflector representada por el eco de la puerta B, menos el VALOR X actual.
A%rA: amplitud de la sefial que cruza la puerta A como porcentaje de la amplitud de referencia del MODO EVAL. activo.

A%rB: amplitud de la sefial que cruza la puerta B como porcentaje de la amplitud de referencia del MODO EVAL. activo.

dBrA: diferencia de altura equivalente en dB entre la sefial que cruza la puerta A y la altura de referencia del MODO EVAL. activo.

dBrB: diferencia de altura equivalente en dB entre la sefial que cruza la puerta B y la altura de referencia del MODO EVAL. activo.
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3.3

Visualizacion de resultados medidos (cont).

Nota: El comportamiento de los resultados de referencia (identificados mediante una “r”’) basado en el MODO EVAL. es:

DAC: porcentaje de amplitud o dB comparado con el punto de la curva DAC correspondiente

TCG: porcentaje de amplitud o dB comparado con el nivel de referencia TCG

dB REF.: porcentaje de amplitud o dB comparado con el nivel de referencia

DGS: porcentaje de amplitud o dB comparado con la curva/tamafio seleccionado

JISDAC: porcentaje de amplitud o dB comparado con la LINEA JIS (H, M o L) ajustado en NEGRITA

NINGUNO: porcentaje de amplitud o dB comparado con la altura del umbral de la puerta

* CLS: CLASEJIS (I, IL, I1II o IV). Disponible sdlo cuando el modo de evaluacion JISDAC esta activo.

* ERS: evalua el eco reflejado en el Modo DGS y calcula el tamaiio del reflector equivalente

® GT: ganancia de prueba DGS, que inicializa la altura méaxima de la curva DGS al 80% FSH.

* GR: ganancia de referencia DGS, que representa la ganancia del instrumento a la que el pico del eco de referencia alcanza el 80% FSH.

¢ LED VIRTUAL.: el color del cuadro de valores cambia de verde a rojo cuando se activa una alarma de puerta.

* DESACTIVADO: no aparece ningun valor en el cuadro de valores.
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3.3  Visualizacion de resultados medidos (cont).

Los valores medidos se pueden visualizar en la parte superior de la pantalla de visualizacion en cualquiera de los seis cuadros pequefios de
valores, en un cuadro grande de valor o en cuatro cuadros de valores grandes. Para definir la configuracion de los cuadros de valores:

e

1. Enel meni CONFIG,, active el submenit RESULTS2 con la palanca de mando (.I BL).

2. Determine la configuracion de los cuadros de valores ajustando la funcion MODO en GRANDE (se muestran cuatro pardmetros) o
PEQUENO (se muestran seis parametros en cuadros pequefios y un séptimo parametro en un cuadro grande).

3. Enlos submenus RESULTS y RESULTS2, acceda y establezca la LECTURA 1 mediante las funciones de LECTURA 6 para
seleccionar los resultados deseados que se mostraran. Cuando se muestran los valores de tiempo o grosor, el método de deteccion
seleccionado para la puerta se indica con un # (para representar un PICO) o con un / (para representar un FLANCO o un FLANCO J).

Nota: En determinadas circunstancias, mientras se graban los puntos de referencia TCG dos cuadros de resultados de mediciones se
fijan automdticamente (si no se han configurado ya) para mostrar los valores SA y A%A.
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3.4 Bloqueo de la perilla de activacion/desactivacion de ganancia y de la palanca de mando
La perilla de activacidén/desactivacion de ganancia se puede bloquear para que al pulsarla no se afecte al aparato.

e

1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG2 con la palanca de mando (.I LL).

i ]
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion PASO dB. Pulse el centro de la palanca de mando (L) para
activar la funcion.

e

3. Mueva el joystick hacia la izquierda o derecha (.'l',) para cambiar el valor de PASO dB hasta que aparezca la palabra BLOQ. como el
valor de PASO dB. La perilla de activacion/desactivacion de ganancia esta bloqueada

4. Para desbloquear la perilla de activacion/desactivacion de ganancia, cambie la configuracion de PASO dB para que el valor no sea
BLOQ.

[}
5. Después de elegir una, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL.) para desactivar la funcion.

La operacion de la palanca de mando se bloquea cuando se asigna FUNCION1 o FUNCION2 a un valor de BLOQ. DE PALANCA DE
MANDO, y después se pulsa el extremo de la perilla de activacién/desactivacion de funcion. Cuando la palanca de mando esta bloqueada,
el icono de bloqueo (vea Figura 6en la pagina 17) aparece en la pantalla. Para desbloquear la palanca de mando, simplemente pulse el
extremo asignado de la perilla de activacion/desactivacion de funcion otra vez.

IMPORTANTE: Cuando la palanca de mando estd bloqueada, la funcion de presion en el centro sigue funcionando.
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3.5

Ajuste de ganancia

La ganancia del aparato, que aumenta y reduce la amplitud de las sefiales de A-Scan, se ajusta con la perilla de activacion/desactivacion de
ganancia. La ganancia del aparato se puede ajustar desde cualquier menu, salvo cuando la funciéon PASO dB esta en BLOQ..

Nota: Al pulsar simultdneamente los dos botones de la perilla de activacion/desactivacion de ganancia se activa la funciéon AUTOS80.

3.5.1 Cambio del incremento de ajuste de ganancia (PASO dB)

Cuando se ajusta la ganancia de A-Scan, cada vez que pulse la perilla de activacion/desactivacion de ganancia se aumentard o reducira el
nivel de ganancia en un incremento de dB igual al valor de PASO dB. Varios valores se pueden especificar para PASO dB, incluso: un
valor especifico del usuario como el PASO GAN. USUARIO. También hay un ajuste de la perilla de activacion/desactivacion de ganancia
BLOAQ. que evita que el usuario realice un ajuste de ganancia. Para seleccionar uno de los valores existentes de PASO dB:

=
1. En el mena CONFIG,, active el submentit CONFIG2 con la palanca de mando (.'-__-'.).
.. ..-?" +

2. Utilice la palanca de mando (mi=tes ) para seleccionar la funcién PASO dB. Pulse el centro de la palanca de mando (L) para

activar la funcion.

e

3. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o la derecha (.I I_L) para cambiar el valor de PASO dB. Entre los incrementos que se

pueden elegir estan los siguientes:

0.2 dB; 0.6 dB; 1.0 dB; 2.0 dB; 6 dB, un paso de ganancia personalizado (si se ha definido) y BLOQ..

]

4. Después de elegir una, pulse el centro de la palanca de mando (-LZL) para desactivar la funcion.
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3.5.2 Ajuste del paso de ganancia personalizado (CONFIG.-GANANCIA-PASO GAN. USUARIO)

Cuando se ajusta la ganancia de A-Scan, cada vez que pulse la perilla de activacion/desactivacion de ganancia se aumentara o reducira el
nivel de ganancia en el valor de PASO dB. Para ingresar un paso de ganancia personalizado como el PASO GAN. USUARIO, realice los
siguientes pasos:

e
1. Enel meni CONFIG, active el subment CONFIG2 con la palanca de mando (.I LL).
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion PASO GAN. USUARIO. Pulse el centro de la palanca de mando

*
(<=L para activar la funcién.

=t

3. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o la derecha (.I ') para cambiar el valor de PASO GAN. USUARIO. Este valor esta
ahora tnicamente disponible como una opcion cuando la funcién PASO dB esté activada.

[}
4. Después de elegir una, pulse el centro de la palanca de mando (.IZL.) para desactivar la funcion.
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3.6 Congelacion de la pantalla de A-Scan

Al usar las funciones FUNCION1 o FUNCION2 en el meniit CONFIG. puede programar un extremo de la perilla de
activacion/desactivacion de funcion para CONGELAR la pantalla. Después, cada vez que esté activa la A-Scan, cuando se pulse ese
extremo de la perilla de activacion/desactivacion de funcion se congelara la pantalla de A-Scan. La A-Scan activa permanece como en el
momento en el que se pulso la perilla, y la pantalla se mantiene congelada hasta que se vuelve a pulsar. Mientras la pantalla estd congelada,
las lecturas mostradas se basan en los ecos congelados.

3.7 Modo de evaluacion DAC/TCG (opcional)

Nota: Las funciones opcionales de evaluacion, como DACITCG se seleccionan mediante la funcion MODO EVAL. en el menit EVAL..
Entonces aparecerdn las funciones del modo de evaluacion seleccionadas en el menu ADQUIRIR.

Se pueden tomar mediciones convencionales utilizando los modos de ganancia con correccion de tiempo (TCG) y de correccion de amplitud
de distancia (DAC). Se accede a las funciones para estos modos mediante el meni DAC/TCG en la barra del menu de ADQUIRIR. Los
modos DAC y TCG funcionan basandose en un conjunto de puntos de datos grabados por el usuario. Estos puntos se graban desde el menu
DAC/TCG, como se describe a continuacion.

El modo TCG muestra reflectores de tamafio igual a amplitudes iguales de A-Scan, independientemente de la profundidad del reflector en el
material de prueba. Esto se consigue ajustando la ganancia en diferentes ubicaciones en la pantalla de A,-Scan correspondientes a diversas
profundidades de material, para compensar la pérdida (o variacidn) de sefial a causa de la atenuacion, la dispersion del haz u otros factores.

El modo DAC muestra todos los ecos en su amplitud real, sin compensacion de profundidad. Sin embargo, al funcionar en modo DAC , se
sobreimpresiona una curva de correccion de amplitud de distancia en la pantalla de A-Scan. La curva representa el tamafio constante del
reflector a diferentes profundidades de material.

82 USM Go Manual del operador




Capitulo 3. Realizacién de mediciones

3.8 Uso del modo DAC (opcional)

Cuando se muestra, la curva DAC representa visualmente una linea de picos de reflector constante sobre un rango de profundidades de
material. Recuerde que en modo DAC, la tinica desviacion de la visualizacion y funcionamiento tradicionales es la aparicion de la curva
DAC. Todos los ecos de A-Scan se muestran en su altura no compensada. Una curva DAC se puede basar en hasta 16 puntos de datos
(profundidades de material).

Las curvas DAC se programan utilizando una serie de ecos del mismo reflector a diversas profundidades y se cubre el rango de
profundidades que se debe inspeccionar en el material de prueba. Como los campos cercanos y la dispersion del haz varian dependiendo de
la frecuencia y tamafio del transductor, y los materiales varian en atenuacion y velocidad, DAC se debe programar de forma diferente para
aplicaciones diferentes.

La minima diferencia entre los puntos sucesivos es de 60 ns. Esto corresponde a una distancia de 0,18 mm (0.007 pulg.) a una velocidad de
5900 m/s (0.2323 pulg./us). Los puntos de datos sucesivos no tienen que disminuir progresivamente en amplitud. Es decir, la curva
DAC/TCG no tiene que tener una pendiente constante.
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3.8.1 Grabacion de la curva DAC

Los puntos de la curva DAC suelen grabarse desde un estandar con reflectores del mismo tamaifio (orificios), situados en diferentes
profundidades del material. Se graba el eco principal de cada uno de estos puntos, para un total maximo de 16 ecos. Cuando el modo DAC
estd activado, el instrumento muestra una linea que representa los picos de eco para reflectores constantes a diferentes profundidades de
material. Esta linea se traza como una linea curva, ganancia lineal, basada en una serie de puntos DAC recogidos o en una serie de
segmentos de linea recta que unen estos puntos DAC. Sélo se puede grabar una curva DAC por vez. Para programar la curva DAC, proceda
del modo siguiente:

L

1. Enel meni ADQUIRIR, active el submeni DAC/TCG con la palanca de mando (.'-l',).

2. Acople la sonda al primer punto de referencia y use la funcion INICIO PUERTA A para ajustar la puerta A de manera que sea
atravesada por el eco primario. Si fuera necesario, utilice la perilla de activacion/desactivacion de ganancia para ajustar la ganancia de
manera que el eco atraviece la puerta A y el pico més alto de la puerta A sea aproximadamente el 80% de la altura total de la pantalla.
El pico mas alto no debe ser mayor que el 100% de la altura total de la pantalla.

Nota: La funcién AUTO 80 permite la aplicacion automdtica de la ganancia para ajustar el eco de activacion de la puerta A al 80% de
la altura total de la pantalla.

3. Mientras la puerta A esta alineada sobre el primer eco de referencia, use la palanca de mando (-—'-—"' ) para seleccionar la funcion
[
GRABAR. Pulse el centro de la palanca de mando (oL.L.) para activar la funcion. Cuando el valor de la funcion GRABAR pase de 0 a
1, habra grabado el primer punto de curva DAC, que luego es tratado como el eco de referencia. El valor de amplitud en el que se graba

este punto se convierte en el valor de "amplitud de referencia”. Sin embargo, la "amplitud de referencia” se actualiza si un punto nuevo
se graba con un TOF anterior.

84 USM Go Manual del operador



Capitulo 3. Realizacién de mediciones

3.8.1 Grabacion de la curva DAC (cont.)

Nota: Si se establece el modo de deteccion de puerta en PICO, después de que se almacene el primer punto de referencia DAC dos
cuadros de resultados de medidas se establecen automdticamente, si no estdan ya configurados, para mostrar los valores SA y

A%A.

4. Repita los pasos 2 y 3 para grabar mas puntos de curva DAC hasta un maximo de 16 puntos. Se necesitan, al menos, dos puntos de
curva DAC para definir la curva.

[}
5. Después de ingresar todos los puntos, pulse el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funciéon. Los datos de TCG/DAC
se almacenan usando la amplitud del TOF anterior como amplitud de referencia.

=2
6. En el menu CONFIG,, active la funcion TIPO DAC con la palanca de mando (.'__-'.). Después, seleccione las siguientes opciones:

* RECTO: la curva DAC se muestra como una serie de segmentos de lineas rectas que unen los puntos DAC almacenados.

* CURVO: la curva DAC se muestra como una linea curva que es de ganancia lineal, basada en los puntos DAC almacenados.

Nota: El estado y curva de DAC se guardardn con el conjunto de datos. Cuando se recuperen, el estado de la curva sera el mismo que
cuando se guardo.
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3.8.1 Utilizacion del Modo DAC

En modo DAC el aparato utiliza los puntos de referencia introducidos por el usuario para crear una curva que represente las amplitudes de
los ecos con reflectores del mismo tamafio a diferentes profundidades de material. Los datos de puntos grabados se guardan hasta que se
editen o se sustituyan. Siga los pasos siguientes para crear una curva DAC vy utilizar el aparato en modo DAC:

1. Cuando haya entrado en el mentt DAC/TCG, seleccione el submeni CONFIG..

2. Utilice el meni MODO TCG/DAC para activar la funcion DAC. La curva DAC aparece siempre que se trabaja en modo DAC.

3. Lacurva DAC puede aparecer como una serie de segmentos en linea recta que unen los puntos DAC guardados o como una linea curva
(de ganancia lineal) basada en estos puntos. Acceda a la funcion TIPO DAC en el submenit CONFIG. para mostrar el tipo de curva
DAC que desee.

Nota: Para trabajar en modo TCGIDAC, se debe crear primero una curva DAC. Tras crear la curva DAC, se puede acceder al modo
TCG gjustando el valor de la funcion TCG/DAC en TCG

Nota: Cuando la rectificacion se ajusta a RF, no se muestran las lineas de referencia.

86 USM Go Manual del operador



Capitulo 3. Realizacién de mediciones

3.9 Uso del modo TCG (opcional)

Cuando se utiliza el modo TCG opcional, los ecos de reflectores del mismo tamafio aparecen con la misma altura en la pantalla de A-Scan.
Antes de usar el modo TCG, haga lo siguiente:

1. Asegurese de que se haya calibrado adecuadamente el conjunto de aparato y sonda y de que se hayan configurado todos los ajustes del
aparato (GENERADOR DE IMPULSOS, RECEPTOR, etc.) en forma adecuada. Si se cambian estos valores después de que se
hayan ingresado los puntos de referencia TCG, se vera afectada la precision de las mediciones.

2. Pueden grabarse hasta 16 puntos TCG, pero se necesita un minimo de dos puntos para definir la curva. Este proceso deja que el aparato
calcule y compense el efecto de la profundidad del material en la altura del eco del reflector. Los puntos de datos sucesivos no tienen
que disminuir progresivamente en amplitud. Es decir, la carva DAC/TCG no tiene que tener una pendiente constante.

3.9.1 Generacion de la curva de referencia TCG

Los puntos de referencia de TCG se derivan de los puntos utilizados para crear la curva DAC. Los puntos suelen tomarse de un estandar con
reflectores del mismo tamaifio (orificios) situados en diferentes profundidades del material. Se graba el eco principal de cada uno de estos
puntos, para un total maximo de 16 ecos. Cuando el TCG esta activo, el aparato compensa los diferentes grosores de material aplicando un
nivel de ganancia variable a los ecos cuando hay profundidades de material distintas a la profundidad de la linea base.

Nota: FEl estado, curva y puntos de referencia TCG se guardardn con el conjunto de datos. Cuando se recuperen, el estado de la curva
serd el mismo que cuando se guardo.
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3.9.2 Trabajo con TCG

En modo TCG, el aparato utiliza los puntos de referencia grabados para calcular la correccion de ganancia necesaria para mostrar cada eco
de los reflectores del mismo tamafio en la misma amplitud. Los datos de puntos de referencia grabados se guardan hasta que se editen o se
sustituyan. Siga los pasos siguientes para utilizar los puntos de referencia guardados y trabajar en modo TCG:

1. Ingrese en el menu CONFIG. y seleccione la funcion MODO TCG/DAC.

2. Active la funcion MODO TCG/DAC vy seleccione la opcion TCG.

3. Seleccione la funcion VISOR TCG vy seleccione la funcion ACTIVADO o DESACTIVADO.

Nota: La curva TCG comienza en el primer punto de referencia grabado. Después continiia en horizontal desde la amplitud del primer
punto de referencia hasta la profundidad (es decir, posicion temporal) del uiltimo punto de referencia grabado.

Nota: Cuando la rectificacion se ajusta a RF, no se muestran las lineas de referencia.
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3.10 Ajustar la visualizacion DAC o TCG y anadir desvios

Cuando se muestran las curvas DAC o TCG, afiadir lineas de guia separadas de la linea de referencia por un valor de dB fijo o variable
permite mejorar las posibilidades de evaluacion. De igual forma, la funcion CORR TRANSFER aplica una compensacion de dB para la
diferencia en las condiciones de acoplamiento entre el estindar conocido y la pieza verificada.

3.10.1 Definicién de desvios de curvas DAC o TCG (DAC/TCG-DESVIOS-MODO)

Para afiadir una serie de lineas guia, se separan de la curva DACo TCG en un incremento de DB definible (que no supere = 24 dB desde la
curva de referencia):
1. Acceda al submenu DESVIOS, situado en el menu DAC/TCG.

2. Ajuste la funcion MODOa FIJO para lineas de desvio con separaciéon uniforme o PERSONALIZADO para la colocacion de lineas de
desvio controladas por el usuario. Desactive esta funcion para quitar las lineas de desvio de la pantalla.

3. Sise selecciona el MODO de desvio FIJO , ajuste la funcién de DESVIO al incremento de dB al cual se trazan las lineas de desvio por
encima y por debajo de la linea DAC o TCG.

4. Sise selecciona el MODO de desvio PERSONALIZADO, acceda al submentit DESVIOS2 e introduzca el desvio positivo o negativo
en el cual se trazan las lineas guia hasta un maximo de cuatro.
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3.10.2 Correccion de transferencia de ajuste (DAC/TCG-MAT ATTN-CORR TRANSFER)

Para ajustar la compensacion de dB por las diferencias en el acoplamiento ultrasonico entre el estindar y la pieza verificada:

1. Acceda al submeni MAT ATTN, situado en el mentt DAC/TCG.

2. Ajuste la funcion CORR TRANSFER segun sea necesario para compensar las diferencias de acoplamiento.

Nota: Cuando CORR TRANSFER esté ajustado a cualquier valor distinto de 0, el valor de ganancia mostrado aparecerd en un color de
contraste para indicar que la cantidad de ganancia aplicada difiere de la ganancia indicada del "aparato".
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3.11 Ediciony borrado de puntos de referencia DACy TCG

Después de grabar los puntos de referencia, se pueden eliminar individualmente; sus valores pueden ajustarse manualmente o se pueden
introducir nuevos puntos (siempre y cuando no se supere el maximo de 16 puntos). Siga los siguientes pasos para introducir puntos
adicionales:

Cuando haya entrado en el meni DAC/TCG, seleccione el subment EDITAR.
Active la la funcion PUNTO vy seleccione el numero del punto deseado (o NUEVO si agrega un punto nuevo).

1
2
3. Active la funcién de POSICION PUNTO y ajuste (o introduzca para los puntos NUEVOS) la posicién horizontal de un punto.
4

Active la funcion de GAN. PUNTO y ajuste (o introduzca para los puntos NUEVOS) la ganancia aplicada (es decir, la posicion
vertical) del punto. Observe que este ajuste se aplica independientemente de si el punto se utiliza como referencia TCG o curva DAC.

5. Active la la funcién INTRO. y seleccione los valores del punto deseado (o la posicion de un punto nuevo). La curva DAC o la funcion
de referencia TCG se ajustan para coincidir con el punto introducido.

6. Para eliminar cualquier punto DAC, mantenga pulsada la parte central de la palanca de mando para las funciones PUNTO, POSICION
PUNTO o GAN. PUNTO mientras esta activo el punto que desea eliminar. Cuando se le indique, confirme la eliminacion. Observe
que no es posible borrar el primer punto y que todas las curvas DAC deben contener, al menos, dos puntos. Por lo tanto, si una curva
solo tiene dos puntos guardados, no podra borrar ninguno.
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3.12 Borrado de puntos de referencia de TCG y curva DAC

Siga los pasos siguientes para borrar puntos de referencia de TCG o de curva DAC:

1. Una vez activado el meni DAC/TCG, seleccione el submeni CONFIG..

2. Active la funcion BORRAR CURVA.

3. Active la funcion BORRAR CURVA por segunda vez, después confirme su seleccion.
4. El estado del cuadro de funcion cambia a MODO TCG/DAC DESACTIVADO.

3.13 Modo de evaluacion DGS

Nota: Las funciones opcionales de evaluacion, como DGS, se seleccionan inicialmente mediante la funcion MODO EVAL. en el menii
EVAL.. Entonces estardn disponibles las funciones del modo de evaluacion seleccionado en la barra del menii ADQUIRIR.

Se accede a la funcidn Tamariio de ganancia de distancia (DGS) a través del ment DGS, situado en la barra de meni ADQUIRIR. El modo
DGS permite al usuario utilizar una sonda determinada para comparar un reflector en una pieza de prueba con un reflector estandar
conocido. El modo DGS confia en una curva de referencia basada en un punto de referencia grabado. El procedimiento para grabar un punto
de referencia mediante el menti DGS se describe en la pagina siguiente.
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3.13 Modo de evaluacion DGS (cont.)

Utilizando el modo DGS (tamario de ganancia de distancia), puede comparar la potencia de reflexion de un defecto natural en el objeto
verificado con la de un defecto teorico (por ejemplo, reflector equivalente con forma de disco circular) a la misma profundidad.

PRECAUCION  Estd comparando la potencia de reflexion de un defecto natural con la de un defecto teérico. No es posible
extraer conclusiones definitivas sobre el defecto natural (aspereza, posicion inclinada, etc.).

El diagrama DGS forma la base para esta comparacion de la potencia de reflexion. Este diagrama consta de una serie de curvas que
muestran la conexion de las tres variables influyentes:
¢ Distancia (D) entre la sonda y el reflector equivalente en forma de disco circular.

¢ Diferencia de ganancia (G) entre varios reflectores grandes equivalentes en forma de disco circular y un fondo dorsal infinitamente
grande.

¢ Tamaifio (S) del reflector equivalente con forma de disco circular. La variable influyente S se mantiene constante para una curva de la

serie.

La ventaja del método DGS reside en el hecho de que es posible realizar evaluaciones reproducibles de pequefias discontinuidades. La
reproducibilidad es lo mas importante cuando se realiza una prueba de aceptacion.
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3.13 Modo de evaluacion DGS (cont.)

Ademas de las variables influyentes ya mencionadas, existen otros factores que afectan la forma de la curva:

® atenuacion del sonido
® pérdidas de transferencia
¢ valor de correccion de amplitud

* sonda
Ademas, los siguientes parametros de la sonda afectan la forma de la curva:

® diametro del cristal o elemento
* frecuencia
® longitud del retardo

* velocidad del retardo

Es posible ajustar estos parametros con el fin de utilizar el método DGS con muchas sondas diferentes y en diversos materiales.
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3.13 Modo de evaluacion DGS (cont.)

Cuando se utiliza el modo DGS, los ecos de los reflectores de igual tamaiio situados a distintas profundidades parecen situarse a lo largo de
la Curva de referencia DGS. Al trabajar en el modo DGS, la curva de referencia DGS aparece en la pantalla de visualizacion. Antes de
usar el modo DGS, haga lo siguiente:

® (alibre la combinacion aparato/sonda

¢ Efectte todos los ajustes del aparato necesarios relacionados con el generador de impulsos, el receptor y las funciones de velocidad del

material.

El aparato impide modificar determinados ajustes después de grabar el Eco de referencia DGS y de que el DGS este ACTIVADO.

3.13.1 Especificar una sonda y prepararse para grabar el eco de referencia

Antes de utilizar el modo DGS para evaluar los reflectores en las piezas de prueba, deben especificarse las caracteristicas de la sonda
conectada, introducirse determinadas caracteristicas del estandar de referencia y guardarse un eco de referencia. Realice los siguientes pasos
para especificar las caracteristicas de la sonda:

1. Seleccione el menu DGS de la barra de menia ADQUIRIR.

2. Seleccione el submeni CONFIG.y, después, la funcion SONDA N.°. Una vez activada, esta funcion le permite seleccionar en la lista
de tipos de sonda disponibles. Hay sondas cuyas caracteristicas ya estan almacenadas en el aparato, con la excepcion de la sonda
definida por el usuario (SONDA N.° 0):
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3.13.1 Especificar una sonda y prepararse para grabar el eco de referencia (cont.)

3. Siselecciona el tipo de sonda definida por el usuario (SONDA N.° 0), a continuacién podra seleccionar la funcion NOMBRE
SONDA. Después, utilice la perilla de activacion/desactivacion de ganancia y la perilla de activacién/desactivacion de funcion para
ingresar un nuevo nombre. Observe que si selecciona un valor de SONDA N.° distinto de 0, sera imposible modificar el NOMBRE
SONDA o cualquiera de los otros ajustes descritos en esta seccion.

4. Siselecciona el tipo de sonda definido por el usuario (SONDA N.° 0) , debera seleccionar el submenu SONDA DGS e introducir las
caracteristicas de la sonda que ha conectado, incluyendo:

®* FRECUENCIA XTAL: indice de frecuencia de la sonda
e DIAMETRO EF.: indice de didmetro efectivo del elemento de la sonda

¢ VELOCIDAD RETARDO: velocidad de la linea de retardo determinada por el usuario

Nota: No es posible modificar estas caracteristicas para otras sondas distintas de la SONDA N.° 0.

96 USM Go Manual del operador



Capitulo 3. Realizacién de mediciones

3.13.2 Grabar el eco de referencia que define la curva DGS

Antes de generar la curva DGS, debe utilizarse un estandar de prueba con un reflector conocido para definir un punto de referencia. Los
estandares de prueba aceptables incluyen estos tipos de referencia:

® BW: eco de fondo dorsal con un tamafio del defecto de referencia definido como infinito.

® SDH: orificio lateral perforado con un tamafio del defecto de referencia definido como el didmetro del orificio

® FBH: orificio de fondo plano con un tamafio del defecto de referencia igual al didmetro facial del orificio

Siga estos pasos para grabar un eco de referencia:

1. Seleccione el submentit ECO REF.y, después, la funcion TIPO REFERENCIA. Una vez activada, esta funcion le permite seleccionar

uno de los tres tipos de referencia descritos anteriormente y especificar el tamafio del defecto de referencia del estandar conocido.

2. acople la sonda al estandar conocido, capture el defecto de referencia de forma que su eco reflejado se muestre en la A-Scan del aparato
y ajuste el punto de inicio de la puerta A para asegurarse de que el eco resultante active la puerta.

3. ajuste la perilla de activacion/desactivacion de ganancia hasta que el pico de la A-Scan del defecto de referencia mida un 80% de FSH
(A%A = 80%).

4. Con la sonda acoplada al estandar y el eco del defecto de referencia capturado por la puerta A, use la funcion GRABAR REF. para
guardar un eco de referencia DGS.
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3.13.2 Grabar el eco de referencia que define la curva DGS (cont.)

Nota: La funcién AUTO 80 establece automdticamente el eco de activacion de la puerta A al 80% de la altura total de la pantalla.

Nota: Sdlo se puede grabar un eco de referencia DGS por vez. Para borrar una referencia ya guardada, acceda al submenii CORR.
REF., seleccione BORRAR REF. y siga las indicaciones que aparecen en la pantalla.

Nota: Cuando se guarda un eco de referencia DGS, se configuran automdticamente dos cuadros de resultados de mediciones, si no estdn
configurados, para mostrar los valores SA y A%A.

IMPORTANTE: Deben realizarse los dos ajustes siguientes antes de grabar un eco de referencia. Si se modifican estos valores después de
generar la curva DGS, se borrard la curva.
® ATEN. REF. (situado en el submeni REF. CORR.): especifica un valor de atenuacion del sonido, en dB por pulgada o mm de grosor del

material, para el material del que esta hecho el estandar conocido.

* CORREGIR AMPL. (situado en el submeni CORR. REF.): se requiere correccion al utilizar la sonda tipo haz de angulo. Este valor se
especifica en la hoja de datos de la sonda.
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3.13.3 Mostrary ajustar la curva DGS

Una vez grabado un eco de referencia, la curva DGS se muestra simplemente seleccionando el submeni CONFIG. en el menti DGSy, a
continuacion, seleccionando ACTIVADO en la funcion DGS MODO. Observe que al ajustar este valor a DESACTIVADO, la curva no se
borra: simplemente desaparece de la pantalla y se desactiva el modo DGS. Cuando se muestre la curva DGS, podra ajustarse mediante una

de estas tres funciones:

* PROBAR ATEN. (situado en el submeni MAT ATTN): especifica un valor de atenuacion del sonido, en dB por pulgada o mm de grosor
del material, para el material del que esta hecha la pieza de prueba.

* CORR TRANSFER. (situado en el submentt MAT ATTN): compensacion en dB de la diferencia en las condiciones de acoplamiento entre
el estandar conocido y la pieza verificada. Cuando se ajustan estos valores a cualquier valor distinto de 0, aparecera una “T” en el icono
de DGS y el valor de ganancia mostrado aparecera en un color de contraste para indicar que la cantidad de ganancia aplicada difiere de
la ganancia indicada del aparato.

* CURVA DGS (situada en el submeni CONFIG.): coloca la curva DGS de la sonda en funcion del tamafio del reflector (defecto) que se
verifica. Este ajuste normalmente depende del maximo tamafio aceptable del defecto.
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3.13.4 Evaluar los resultados en el modo DGS

Una vez grabada y mostrada la curva DGS, con el MODO DGS ACTIVADO, los ecos se comparan automaticamente con la referencia
grabada. Hay tres maneras de realizar esta comparacion y es posible mostrar otros dos resultados relacionados con DGS:

®  A%rA: amplitud de la sefial que cruza la puerta A como un porcentaje de la amplitud de la curvaDGS correspondiente.

¢ dBrA: diferencia de altura equivalente en dB entre la sefial que cruza la puerta A y la altura de la curva DGScorrespondiente.
® ERS: evalua el eco reflejado y calcula el tamaiio del reflector equivalente.

® Gt: ganancia de prueba DGS, que inicializa la altura maxima de la curva DGS al 80% FSH.

® Gr: ganancia de referencia DGS, que representa la ganancia del instrumento a la que el pico del eco de referencia alcanza el 80% FSH.

Para ayudar a interpretar la imagen del modo DGS, el aparato muestra hasta cuatro curvas que representan desvios de ganancia fija de la
curva DGS. Estas curvas se activan y colocan, especificando la cantidad equivalente en dB que se separan por encima o debajo de la curva
DGS, al acceder al submenu DESVIOS, en el menu DGS.
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3.13.5 Bloqueosy mensajes de error

Mientras se almacena un eco de referencia valido, no es posible modificar ninguna funcidn, pues podria ocasionar una evaluacion DGS
incorrecta. Si se intenta modificar alguna funcidn, aparecera el siguiente mensaje de error:

® “Funcion bloqueada: se ha guardado la referencia DGS”.

Asimismo, debera poner en DESACTIVADO la evaluacion DGS y borrar el eco de referencia en caso de seleccionar una nueva sonda (por
ejemplo, para una nueva aplicacion de prueba).

3.13.6 Validez del método DGS

Las evaluaciones de amplitud del eco segun el método DGS solo son validas y reproducibles en los siguientes casos:

* El eco de referencia se recibe del objeto de prueba si es posible. Si no es posible, debe comprobarse que el bloque de referencia esté
hecho del mismo material que el objeto de prueba.

* La evaluacion se realiza utilizando la misma sonda que se emple6 para grabar el eco de referencia. Unicamente después de grabar un
nuevo eco de referencia podra utilizarse otra sonda del mismo tipo.

* Las amplitudes del eco para distancias del reflector menores de la mitad de la longitud del campo cercano de la sonda estan sujetas a
variaciones extremas por razones fisicas, debido a los fendmenos de interferencias que afectan a la zona. Asi, los resultados de la
evaluacion podrian fluctuar mas de los =2 dB que suelen permitirse. Es posible realizar una evaluacién segun el método DGS, pero no
se recomienda en este caso.
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3.14 Modo de evaluacion dB REF.

Nota: Los modos de evaluacion, como dB REF.,, se seleccionan mediante la funcion MODO EVAL. en el menii EVAL.. Entonces aparece
el menii del modo de evaluacion seleccionado en la barra del menii ADQUIRIR.

Cuando se activa dB REF., la amplitud del eco superior de la puerta A se convierte en el eco de referencia con el que se evaluan las
siguientes amplitudes de eco. En el momento de activar dB REF., el ajuste de ganancia se convierte también en una referencia con la que se
comparan los siguientes valores de ganancia.

1. Acceda al submeni CONFIG,, situado en el menti dB REF..

2. Localice el eco de referencia en la puerta A y ajuste la ganancia seglin sea necesario. Después, use la funcion GRABAR para grabar los
ecos de referencia. El cuadro de funciones indica ahora que se ha guardado una referencia. Observe también lo siguiente:

® La ganancia del aparato y la amplitud del eco de referencia aparecen ahora en el cuadro de funciones REFERENCIA.
* El instrumento cambia automaticamente la funcion MODO dB REF. a ACTIVADO, como aparece en la pantalla.
® Colocar el MODO en DESACTIVADO permite deshabilitar el modo dB REF. sin borrar el eco de referencia.

® Use la funcion BORRAR REF. para eliminar la referencia actual.
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3.14 Modo de evaluacion dB REF. (cont.)

IMPORTANTE: Recuerde que el eco superior en la puerta A y el ajuste GANANCIA, cuando se selecciona dB REF. , se convertirdn en la
amplitud de referencia y el valor de ganancia mientras esté activado dB REF.

Nota: La amplitud del eco de referencia no debe superar el 100% de la altura total de la pantalla.

Una vez activado dB REF., la ventana de ganancia muestra tanto la ganancia de referencia como los niveles de ganancia incremental.

La ganancia de referencia se mantiene constante durante toda la sesion dB REF., mientras el valor de ganancia incrementalcambia con la
perilla de activacion/desactivacion de ganancia.

Después de activar dB REF., cualquier medicion de amplitud se determina en relacion con la amplitud del eco de referencia. Las lecturas de
amplitud disponibles al operar en el modo dB REF. son:

* dBrA: diferencia en dB entre el eco de referencia y el eco superior que cruza la puerta A.
*  A%rA: amplitud de la sefial que cruza la puerta A como un porcentaje de la amplitud de referencia.
¢ dBrB: diferencia en dB entre el eco de referencia y el eco superior que cruza la puerta B.

* A%rB: amplitud de la sefial que cruza la puerta B como un porcentaje de la amplitud de referencia.

USM Go Manual del operador 103



Capitulo 3. Realizacién de mediciones

3.15 AWS D1.1 Modo de evaluacion del indice de soldadura

Nota: Los modos de evaluacion, como AWS D1.1 / D1.5, se seleccionan mediante la funcion MODO EVAL. en el menii EVAL..
Entonces aparece el menii del modo de evaluacion seleccionado en la barra del memi ADQUIRIR.

Esta funcidn permite analizar soldaduras segun las especificaciones D1.1 0 D1.5 de AWS y proporciona un indice D1.1 0 D1.5. Se accede al
modo AWS D1.1 a través del menu ADQUIRIR. El modo utiliza cuatro variables especificas de AWS, incluidas:

* INDICACION A: ganancia (en dB) necesaria para situar un pico del eco de la A-Scan (del reflector medido) a una amplitud igual a la
amplitud de referencia (entre el 10 y el 90% de la altura total de la pantalla).

¢ REFERENCIA B: ganancia (en dB) necesaria para situar un pico del eco de la A-Scan (del reflector de referencia) a la amplitud
seleccionada por el usuario (entre el 10 y el 90% de FSH).

* ATENUACION C: se determina restando una pulgada a la distancia de la ruta del sonido hasta la discontinuidad utilizando la ecuacion
(unidades en pulgadas): C = (SA-1) x 2. Esto compensa la pérdida de sonido por la atenuacion del material a lo largo de la ruta del
sonido hasta la discontinuidad.

* iNDICE D D1.1: se calcula segin la formula AWS: D = A-B-C.

Nota: El valor en dB de la indicacion A se ajustara automdticamente para coincidir con la amplitud de la referencia B al realizar el
cdlculo del indice dB.
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3.15 AWS D1.1 Modo de evaluacion del indice de soldadura (cont.)

Antes de activar un modo de indice de soldadura D1.1/D1.5 de AWS, compruebe que todos los ajustes del aparato estén configurados
correctamente para la aplicacion de medicion especifica. Después, acceda al submenit AWS D1.1 del meni ADQUIRIR vy siga este
procedimiento:

1. Aplique el acoplador y acople la sonda a un estandar de pruebas de referencia apropiado.

2. Compruebe que la puerta A esté situada sobre el eco deseado. Después, ajuste la ganancia hasta que el pico de la referencia deseada
alcance la amplitud deseada. Observe que si la amplitud pico del eco (A%A) no esta entre 10% y 90% de FSH, el punto no sera
aceptado.

3. Después, use la funcion IREFERENCIA B para definir el nivel dB de referencia.

4. Para evaluar un reflector en una pieza de prueba, acople la sonda a la pieza de prueba. Después, ajuste la posicion de la puerta A, en
caso necesario, para que esté sobre el eco deseado.

5. Ajuste la ganancia hasta que el pico del eco de la pieza de prueba alcance la altura de pantalla deseada.

Nota: El valor dB que se graba para la indicacion A se ajustara automdticamente en funcion de la diferencia de amplitud entre ésta y el
valor grabado para B-REF.. Normalmente, no coincidird con el ajuste de ganancia en dB del aparato.

6. Cuando se muestre el submenu CONFIG. AWS D1.1, observe que los parametros A, C y D se actualizan automaticamente para
coincidir con el eco de activacion de la puerta A. Use la funcion INDICACION A para MANTENER los parametros actuales. Observe
que los RESULTADOS mostrados siguen actualizandose mientras se mantienen los parametros A, C y D.
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3.16 Modo de evaluacion JISDAC

Nota: Los modos de evaluacién, como JISDAC, se seleccionan mediante la funcion MODO EVAL. en el menii EVAL.. Entonces aparece
el menii del modo de evaluacion seleccionado en la barra del menii ADQUIRIR. Al trabajar en el modo JISDAC, debe ajustarse el
MODO TOF de la puerta A a PICO o FLANCO J.

Es posible realizar mediciones convencionales utilizando el modo de correccion de amplitud de distancia JIS (JISDAC). Este modo opera
basandose en una serie de puntos de datos grabados por el usuario. Estos puntos se graban desde el ment JIS/DAC, como se describe a
continuacion.

El modo JISDAC muestra todos los ecos a su amplitud real. Sin embargo, al funcionar en modo JISDAC , se sobreimpresiona una curva de
correccion de amplitud de distancia en la pantalla de A-Scan. La curva representa el tamafio constante del reflector a diferentes
profundidades de material.

Cuando se muestra, la curva JISDAC representa visualmente una linea de picos de reflector constante sobre un rango de profundidades de
material. Recuerde que en el modo JISDAC, la unica diferencia de la operacion y la imagen tradicional es la aparicion de la curva JISDAC
y una serie de curvas de DESVIO. Todos los ecos de A-Scan se muestran en su altura no compensada. Una curva JISDAC se puede basar
en hasta 15 puntos de datos. (es decir, profundidades del material). Las curvas JISDAC se programan utilizando una serie de ecos del
mismo reflector a diversas profundidades, cubriendo el rango de profundidades que se debe inspeccionar en el material de prueba. Como los
campos cercanos y la dispersion del haz varian dependiendo de la frecuencia y tamafio del transductor, y los materiales varian en atenuacion
y velocidad, JISDAC se debe programar de forma diferente para aplicaciones diferentes.

El margen dinamico de la funciéon JISDAC es 60 dB y la pendiente maxima de la curva es de 12 dB por microsegundo. Los puntos de datos
sucesivos no tienen que disminuir progresivamente en amplitud. Es decir, la curva JISDAC no tiene que ser una pendiente que descienda de
forma constante.
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3.16.1 Grabacion de una curva JISDAC

Los puntos de la curva JISDAC suelen tomarse desde un estandar con reflectores del mismo tamaifio (orificios) situados en diferentes
profundidades del material. Se graba el eco principal de cada uno de estos puntos, para un total maximo de 15 ecos. Cuando JISDAC esta
activado, el instrumento muestra una linea que representa los picos de eco para reflectores constantes a diferentes profundidades de material.
Esta linea se traza como una linea curva, ganancia lineal, basada en una serie de puntos JISDAC recogidos o como una serie de segmentos
de linea recta que unen estos puntos JISDAC. Sélo se puede grabar una curva JISDAC por vez. Programacion de una curva JISDAC:

1. Cuando haya entrado en el mentt JISDAC, seleccione el submeni GRABAR.

2. Acople la sonda al primer punto de referencia y ajuste la puerta A para que la cruce el eco primario. Si fuera necesario, utilice la perilla
de activacion/desactivacion de ganancia para ajustar la ganancia para que el eco cruce la puerta A y el pico mas alto de la puerta A sea
aproximadamente el 80% de la altura total de la pantalla. El pico mas alto no debe ser mayor que el 100% de la altura total de la
pantalla.

Nota: La funcién AUTO 80 gjusta automdticamente la ganancia para establecer el eco de activacion de la puerta A al 80% de la altura
total de la pantalla. Si lo desea, seleccione la funcion AUTO 80, del submenii GRABAR.

3. Mientras la puerta esta alineada sobre el primer eco de referencia, pulse la funcion GRABAR. Cuando el valor de la funcion GRABAR
pase de 0 a 1, habra grabado el primer punto de curva JISDAC. Observe que el primer punto JISDAC se considera el eco de referencia.
El valor de amplitud en el que se graba este punto se convierte en el valor de “amplitud de referencia’.
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3.16.1 Grabacion de la curva JISDAC (cont.)

Nota: Cuando se guarda un punto de referencia JISDAC, se configuran automadticamente dos cuadros de resultados de mediciones (si no
estan configurados) para mostrar los valores SA 'y A%A.

4. Continue grabando puntos de curva adicionales, hasta un maximo de 15 puntos (recuerde que son necesarios 2 puntos de curva
JISDAC como minimo).

5. Cuando se hayan ingresado todos los puntos, seleccione la funcion FINALIZAR.

3.16.2 Utilizacion de JISDAC

En modo JISDAC, el aparato utiliza los puntos de referencia introducidos por el usuario para crear una curva que represente las amplitudes
de los ecos con reflectores del mismo tamafio a diferentes profundidades de material. Para poner en ACTIVADO o DESACTIVADO el
modo de evaluacion JISDAC:

1. Cuando haya entrado en el ment JISDAC, seleccione el submeni CONFIG.

2. Utilice la funcion JISDAC para seleccionar ACTIVADO o DESACTIVADO. La curva JISDAC se muestra si la funcion estd en
ACTIVADO.
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3.16.2a Interpretacion de clases y lineas JISDAC

La imagen JISDAC contiene una linea de referencia grabada y cinco lineas de desvio fijas. Tres de las lineas se identifican del siguiente
modo:

* Linea H: conecta los puntos de referencia grabados.
* Linea M: desvio fijo colocado 6 dB debajo de la linea H.

* Linea L: desvio fijo colocado 12 dB debajo de la linea H.

Es posible identificar cualquiera de estas tres lineas como la referencia en la que se basan las mediciones (consulte la funcion LINEA
NEGRITA a continuacion). Ademas, las otras tres lineas de desvio restantes se trazan a 6, 12 y 18 dB encima de la linea H.

Las regiones de la imagen de la A-Scan limitadas por las lineas H, M y L se identifican con nimeros de Clase JIS. Estos nimeros de
identificacion también pueden mostrarse como resultados. CLS indica la region que incluye el pico del eco de activacion de la puerta A.
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3.16.2b Definicién de una referencia de medicién LINEA NEGRITA (JISDAC-CONFIG.-LINEA NEGRITA)
La referencia de medicion definida por el usuario se selecciona del siguiente modo:
1. Acceda al submeni CONFIG,, situado en el menu JISDAC.

2. Use la funcién LINEA NEGRITA para seleccionar la linea H, Mo L.

3. Observe que la linea seleccionada se muestra ahora en negrita en la imagen de la A-Scan. Esta linea sirve ahora como linea de
referencia a partir de la que se realilzan todas las mediciones de referencia (como A%rA o dBrB).

3.16.2c Configurar la CORReccion de TRANSFERENCIA (JISDAC-MAT ATTN-CORR. TRANSFER.)

La funcion CORR. TRANSFER. aplica una compensacion de dB para la diferencia en las condiciones de acoplamiento entre el estandar
conocido y la pieza verificada.

1. Acceda al subment MAT ATTN, situado en el ment JISDAC.

2. Ajuste la funcion CORR. TRANSFER segun sea necesario para compensar las diferencias de acoplamiento.

Nota: Cuando CORR. TRANSFER. esté ajustado a cualquier valor distinto de 0, el valor de ganancia mostrado aparecerd en un color
de contraste para indicar que la cantidad de ganancia aplicada difiere de la ganancia indicada del “aparato”.
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3.16.3 Eliminacion de una curva JISDAC
Para eliminar una curva JISDAC guardada:
1. Cuando se haya activado el mentt JISDAC, seleccione el submeni CONFIG.

2. Active la funcion BORRAR CURVA y confirme su seleccion.
3. Laindicacion en el cuadro de funciones JISDAC pasara a DESACTIVADO.
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[en esta pdgina no habrd informacién alguna, continle en la pagina siguiente]
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Capitulo 4. Grupos de datos e Informes

EL USM Go puede almacenar archivos con grupos de datos y generar informes. Para realizar estas funciones, consulteFigura 15 a
continuacion y siga con este capitulo.

Figura 15: El mend FILES (ficheros)
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4.1

Para acceder al ment FILES y seleccionar la funcion deseada, consulte Figura 15en la pagina 113 y complete los siguientes pasos:

1.

2.

El menu FILES

e

En el menu SETUP (configuracion), active el submenu FILES (ficheros) utilizando la palanca de mando (.I ).

Utilice la palanca de mando (;

para activar la funcion.

.'I I:.."'

[

) para seleccionar la funcion ACTION (accion). Presione el centro de la palanca de mando (L)

e

. . . . [ ] . .. .
3. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.IZL) para seleccionar una de las siguientes acciones:

STORE DATASET (almacenar grupo de datos) - consulte “Almacenar un nuevo Fichero de grupo de datos” en la pagina 115

RECALL DATASET (recuperar grupo de datos) - consulte “Recuperar un Fichero de grupo de datos” en la pagina 117

DELETE DATASET (borrar grupo de datos) - consulte “Borrar un Fichero de grupo de datos” en la pdgina 118

STORE REPORT (almacenar informe) - consulte “Guardar un informe” en la pagina 125

FAST REPORT (informe rapido) - consulte “Informe rapido” en la pagina 126

L]

4. Después de realizar su eleccion, presione el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.

4.1

El menu FILES (cont.)

114
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4.2 Trabajar con Ficheros de grupos de datos

La configuracién actual del aparato, que incluye la mayoria de las configuraciones funcionales, se puede almacenar como un fichero de
grupo de datos. Cuando se carga un fichero de grupo de datos almacenado, se modifican todos los parametros de funciones para ajustarse a
los incluidos en el fichero del grupo de datos. Asimismo, si la A-Scan se almacen6 en el fichero de grupo de datos, se muestra y congela en
la pantalla del visor. Una vez recuperado un grupo de datos, los nuevos parametros funcionales activos pueden modificarse si se desea. Para
realizar las funciones del grupo de datos:

Después de recuperar un fichero de grupo de datos, las configuraciones del aparato se pueden modificar, pero estas modificaciones s6lo
afectaran a los datos almacenados si las nuevas configuraciones se almacenan con el mismo nombre de fichero que el fichero de grupos de
datos original.

4.2.1 Almacenar un nuevo Fichero de grupo de datos

Después de seleccionar la accion STORE DATASET (consulte “El menii FILES” en la pdgina 114), dirijase a la seccion adecuada en la
siguiente pagina para crear un nuevo nombre de fichero o seleccionar un nombre de fichero existente.
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4.2.1a Modo File Selection (Seleccion de fichero)

3.

Utilice la palanca de mando (.-—'-—'F) para seleccionar la funcion FILENAME (nombre de fichero). Presione el centro de la palanca de
[}

mando una vez (.IL) para activar la funcion en modo File Selection.

Mueva la palanca de mando hacia arriba y hacia abajo (.—-—'-—"

de la tarjeta SD.

) para seleccionar el nombre de fichero deseado de Ia lista de ficheros

[}
Presione el centro de la palanca de mando (_LL) para desactivar la funcion.

4.2.1b  Modo File Naming (Nombre de fichero)

1. Utilice la palanca de mando (.—-—'-—'F ) para seleccionar la funcion FILENAME (nombre de fichero). Presione el centro de la palanca de
*

mando dos veces (.LL.) para activar la funcion en modo File Naming (Nombre de fichero).

2. Mueva la palanca de mando hacia arriba y abajo (.-—'-—.F) para seleccionar el primer caracter en el nombre de fichero deseado.
e
Después, mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.I 1) para mover el cursor hacia otra posicion de caracter en
la cadena de texto. Repita el proceso hasta haber ingresado el nombre de fichero en su totalidad.
4

3. Presione el centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcidn.
116
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4.2.2 Recuperar un Fichero de grupo de datos

Después de seleccionar la accion RECALL DATASET (consulte “El menu FILES” en la pdgina 114), continie de la siguiente manera:

1. Utilice la palanca de mando (e f) para seleccionar la funcion FILENAME (nombre de fichero). Presione el centro de la palanca de
[

mando (L) para activar la funcion en modo File Selection.

2. Después de que aparezca una lista con los ficheros de grupos de datos disponibles en la tarjeta SD, mueva la palanca de mando hacia

| I:.."'

arriba o hacia abajo (=f=%=" ) para seleccionar el nombre del fichero de grupo de datos que se desea de la lista.

[}
3. Después de realizar su eleccion, presione el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.
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4.2.3  Borrar un Fichero de grupo de datos

Después de seleccionar la accion DELETEDATASET (consulte “El menii FILES” en la pdgina 114), continte de la siguiente manera:

1. Utilice la palanca de mando (e f) para seleccionar la funcion FILENAME (nombre de fichero). Presione el centro de la palanca de
[
mando (L) para activar la funcion.
2. Mueva la palanca de mando hacia arriba y hacia abajo (-—'-—") para seleccionar el primer caracter del nombre de fichero deseado.
=t
Después, mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.I I"L) para mover el cursor hacia otra posicion de caracter en
la cadena de texto.
*
3. Repita el paso 2 hasta haber ingresado el nombre de fichero en su totalidad. Luego, presione el centro de la palanca de mando (I5L)
para desactivar la funcion.
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4.2.4  Editar un Fichero de grupo de datos

Editar un fichero de grupo de datos existente requiere una combinacién simple de los procedimientos descritos en las secciones anteriores:

1. Recupere el fichero de grupo de datos que desea editar (consulte “Recuperar un Fichero de grupo de datos” en la pagina 117).
2. Utilizando los métodos descritos en los capitulos anteriores, modifique a su eleccidn la configuracion funcional activa.

3. Almacene la configuraciéon modificada como un fichero de grupo de datos (consulte “Almacenar un nuevo Fichero de grupo de datos”
en la pagina 115). Cuando elija un nombre de fichero, sobrescriba el fichero de grupo de datos original seleccionando el mismo nombre
para la configuracion modificada.
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4.3

Creacion de un memo

Los memos se pueden adjuntar a Ficheros de grupos de datos en el momento de almacenar los ficheros o a Informes en el momento de
generarlos. Tras almacenar un fichero, se podra modificar el memo adjunto. Para crear o editar un memo:

e
1. En el menu SETUP (configuracion), active el submenu FILES (ficheros) utilizando la palanca de mando (.I L)
2. Utilice la palanca de mando ( : .F) para seleccionar la funcion MEMO EDIT (edicion del memo). Presione el centro de la palanca
[}
de mando ( 1L.) para activar la funcion.
3. Enlapantalla aparece un area de texto para el memo, con el cursor ubicado en la posicién del primer caracter. Mueva la palanca de
mando hacia arriba y hacia abajo (.-'—'-—.F) para ingresar el primer caracter del memo. Después, mueva la palanca de mando hacia la
=
izquierda o hacia la derecha (.I 1) para mover el cursor hacia otra posicion de caracter en la cadena de texto.
_
4. Repita el paso 3 hasta haber ingresado el memo en su totalidad. Luego, presione el centro de la palanca de mando (L) para desactivar
la funcion.
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4.4  Incluir un memo en un informe
Después de crear un memo, puede especificar si se debe incluir dicho memo en un informe. Para afiadir o quitar un memo de un informe:

L
1. Enel ment SETUP (configuracién), active el subment FILES (ficheros) utilizando la palanca de mando (.I BL).

2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion MEMO IN REPORT (memo en informe). Presione el centro de la
[}

palanca de mando (L) para activar la funcién.

A
. . . . [ . .. .
3. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (L) para seleccionar una de las siguientes opciones:

® YES (Si) - el memo se incluye en un informe

* NO (No) - el memo no se incluye en un informe

[}
4. Después de realizar su eleccion, presione el centro de la palanca de mando (L) para desactivar la funcion.
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4.5

Crear un encabezado de informe

Los encabezados de informes se adjuntan a los ficheros de grupos de datos cuando se almacenan los ficheros. Después de almacenar un
fichero, se podra editar el encabezado de fichero adjunto. Para crear o editar un encabezado de informe:

e
1. Enel ment SETUP (configuracién), active el subment FILES (ficheros) utilizando la palanca de mando (.'_-:L',).
2. Utilice la palanca de mando (.-—'-—.F) para seleccionar la funcion HEADER EDIT (edicion del encabezado). Presione el centro de la
[}
palanca de mando (L) para activar la funcién.
3. Enlapantalla aparece un area de texto para el encabezado, con el cursor ubicado en la posicion del primer caracter. Mueva la palanca
de mando hacia arriba o hacia abajo (.-—'-—"") para ingresar el primer caracter del encabezado. Después, mueva la palanca de mando
L
hacia la izquierda o hacia la derecha (.I 1) para mover el cursor hacia otra posicién de caracter en la cadena de texto.
4. Repita el paso 3 hasta haber ingresado el encabezado en su totalidad (nueve caracteres como maximo). Luego, presione el centro de la
[}
palanca de mando (.IL.) para desactivar la funcion.
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4.6 Incluir un encabezado en un informe

Después de crear un encabezado, puede especificar si se debe incluir dicho encabezado en un informe. Para afiadir o quitar un encabezado
de un informe:

L
1. Enel ment SETUP (configuracién), active el subment FILES (ficheros) utilizando la palanca de mando (.I BL).
2. Utilice la palanca de mando (-—'-—.F) para seleccionar la funcion HDR IN REPORT (encabezado en informe). Presione el centro de

[
iz

la palanca de mando (L) para activar la funcion.

A
. . . . [ . .. .
3. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (L) para seleccionar una de las siguientes opciones:

® YES (Si) - el encabezado se incluye en un informe

* NO (No) - el encabezado no se incluye en un informe

[}
4. Después de realizar su eleccion, presione el centro de la palanca de mando (.IL) para desactivar la funcion.
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4.7 Creacion de un informe

IMPORTANTE: Antes de continuar, asegiirese de que haya una tarjeta SD instalada en el aparato (consulte “Uso de la ranura SD, del
conector USB y del conector I/O” en la pagina 13).

Un informe, con contenido especificado por el usuario, se puede generar y almacenar en el tarjeta SD del USM Go. Las siguientes
caracteristicas del fichero de grupo de datos activo se pueden omitir o incluir en el informe:

* Encabezado (utilice la funcion HDR IN REPORT) (encabezado en informe)
*  Memo (utilice la funcion MEMO IN REPORT -memo en informe- )
* Imagen A-Scan (utilice la funcion IMAGE IN REPORT -imagen en informe- )

® Parametros del aparato (utilice la funcion PARAM IN REPORT) (parametros en informe)

Después de configurar el informe a su eleccion, pase a la siguiente pagina para guardar el informe.
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4.8 Guardar uninforme

Para guardar el informe especificado en la seccion anterior:

Nota: Si usted ha elegido guardar una imagen A-Scan junto al informe, la imagen se guardara como archivo JPG.

- i
| |

1. Utilice la palanca de mando (;
[

mando (L) para activar la funcion.

) para seleccionar la funciéon FILENAME (nombre de fichero). Presione el centro de la palanca de

2. Mueva la palanca de mando hacia arriba y hacia abajo (-—'-—") para seleccionar el primer caracter del nombre de fichero deseado.
=t
Después, mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.IZL.) para mover el cursor hacia otra posicion de caracter en

la cadena de texto.

[
3. Repita el paso 2 hasta haber ingresado el nombre de fichero en su totalidad. Luego, presione el centro de la palanca de mando (-2L)
para desactivar la funcion.

4. Sialin no lo ha hecho, asigne la funciéon COPY (copia) a uno de los botones del Conmutador de funcién (consulte “Definicion de las
Acciones de la perilla de activacion/desactivacion de funcion” en la pagina 35). Su informe se puede guardar oprimiendo el boton del
conmutador asignado, siempre que se encuentre en Acquisition Mode (modo adquisicion) y el cursor en la barra de ment o que la
opcidén de pantalla completa se encuentre activa.
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4.9 Informe rapido

La opcion Fast Report (Informe rapido) realiza las mismas funciones basicas que la opcion Store Report (guardar informe). La diferencia
radica en que, si usted guarda una imagen A-Scan junto al informe, la misma se guardara en un archivo de mapa de bits. Esto permite que la
operacion guardada se complete significativamente mas rapido, pero debe saber que algunas impresoras de tarjeta SD no reconocen el
archivo de mapa de bits. Para utilizar la opcidon de Informe Rapido:

.'i I:.-"'

1. Utilice la palanca de mando (;
[

mando (L) para activar la funcion.

) para seleccionar la funciéon FILENAME (nombre de fichero). Presione el centro de la palanca de

2. Mueva la palanca de mando hacia arriba y hacia abajo (-—'-—") para seleccionar el primer caracter del nombre de fichero deseado.
=t

. . . . I | . . ey
Después, mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.IZL.) para mover el cursor hacia otra posicion de caracter en
la cadena de texto.

[}
3. Repita el paso 2 hasta haber ingresado el nombre de fichero en su totalidad. Después, presione el centro de la palanca de mando (L)
para desactivar la funcion.

4. Siauin no lo ha hecho, asigne la funcion COPY a uno de los botones del Conmutador de funcion (consulte “Definicion de las Acciones
de la perilla de activacion/desactivacion de funcion” en la pagina 35). Su informe se puede guardar oprimiendo el boton del
conmutador asignado, siempre que se encuentre en Acquisition Mode (modo adquisicion) y el cursor en la barra de ment o que la
opcidén de pantalla completa se encuentre activa.
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Capitulo 5. Ficheros de registro de datos

Las funciones del menu Data Recorder (DR) (Registro de datos) se presentan en Figura 16 a continuacion.

DR SETUP DR NAY
NOMBERE FICHERONUM OF COLS

DR 10

CREATE NUM OF ROWS
10

DR VIEW ADYV DIRECTION
Activado RIGHT

DR THICKNESS
SON.PTA. B v A

Figura 16: El Mend DR
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5.1 Denominacion del Fichero de registro de datos

e
En el menu SETUP (configuracion), utilice la palanca de mando (.I L) para activar el menti DR (consulte Figura 16en la pdgina 127).
Luego, dirijase a la seccion adecuada ya sea para crear un nuevo nombre de fichero o para seleccionar un nombre de fichero existente.

5.1.1 Modo File Selection (Seleccion de fichero)

1. Utilice la palanca de mando (.-:—'-;_.") para seleccionar la funcion FILENAME (nombre de fichero) en el submena DR SETUP
[}
(configuracion de DR) Pulse el centro de la palanca de mando una vez (L)) para activar la funcion en modo File Selection.

3 o
| i |

2. Mueva la palanca de mando hacia arriba y hacia abajo 'F ) para seleccionar el nombre de fichero deseado de la lista de ficheros
de la tarjeta SD.

[}
3. Pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcion.
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5.1.2 Modo File Naming (Nombre de fichero)

1. Utilice la palanca de mando ( : .F) para seleccionar la funcion FILENAME (nombre de fichero) en el submeni DR SETUP
[}

(configuracion de DR) Pulse el centro de la palanca de mando dos veces (LZL.) para activar la funcion en modo File Naming (Nombre
de fichero).

2. Mueva la palanca de mando hacia arriba y hacia abajo (i 'I') para seleccionar el primer caracter en el nombre de fichero deseado.
=

Luego, mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (IZL.) para mover el cursor hacia otra posicion de caracter en
la cadena de texto. Repita el proceso hasta haber ingresado el nombre de fichero entero.

[}
3. Pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcion.
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5.2 Configuracion del Fichero de registro de datos

Después de ingresar un nombre para el fichero de registro de datos, se deben especificar los siguientes parametros:

® TOP (superior) - las coordenadas de la primera celda del fichero, utilizando un niimero de fila y una letra de columna (por ejemplo, 1A).

* BOTTOM (inferior) - las coordenadas de la ultima celda del fichero, utilizando un numero de fila y una letra de columna (por ejemplo,
10B).

* ADV DIRECTION - (direccion) especifica la direccion (DOWN-abajo- o RIGHT -derecha-) en la cual avanza el DR después de registrar
cada valor de medicion.

Utilice los métodos convencionales de la palanca de mando para seleccionar cada una de las funciones anteriores y para programar los
valores deseados.

5.3 Creacion del Fichero de registro de datos

1. Después de denominar y configurar el fichero DR, utilice la palanca de mando ( : "F) para seleccionar la funcion CREATE.

]
2. Pulse el centro de la palanca de mando (.IZL) para crear y activar un fichero DR que utilice sus selecciones anteriores.

IMPORTANTE: Después de crear el fichero DR, los pardametros TOP (superior) y BOTTOM (inferior) no se pueden modificar. De hecho,
estas funciones se reemplazan en el menu con listados de NUM OF COLS (numero de columnas) y NUM OF ROWS (numero
de filas), respectivamente.
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5.4 Visualizacion del Fichero de registro de datos

Para ver el fichero DR recién activado, debe realizar los siguientes pasos:

A2
1. En el ment SETUP, active el submenti DRutilizando la palanca de mando (.'-l',).
2. utilice la palanca de mando (.;:—'-;_.'F) para seleccionar la funcion titulada DR VIEW (vista del DR). Luego, pulse el centro de la
[}
palanca de mando (L) para activar la funcién.
A

3. Mueva la palanca de mando hacia la izquierda o hacia la derecha (.'-l',) para seleccionar la opcion ON (encendida). Luego, pulse el
[

centro de la palanca de mando (.IZL) para desactivar la funcion.

.
4. Pulse y manteng pulsado el centro de la palanca de mando (.I 1) para cambiar al ment Acquire Menu (menu adquirir).

[
5. En Acquire Mode, pulse el centro de la palanca de mando (_LL) para ingresar al modo de pantalla completa.

Como se muestra en Figura 17en la pagina 132, el fichero DR se muestra a la derecha de la pantalla.
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5.4  Visualizacion del Fichero de registro de datos (cont.)
GANA 0.7 A= 51 % DA/ ----—- TNATA= 51§ [
31.6 dBEONID  3.763 1nRA/= ----- 1NjA%B= 8%
; — |DR
1 2 3
| A |100.49 100.49 1l]ﬂ.49.
b LY vacio| vacio
: C | VACIO | VACIO | VACIO
....................... eie: | D | VACIO| VACIO | VACIO
= | E | VACIO| VACIO| VACIO
: F | VACIO | VACIO | VACIO
|I G | VACIO | VACIO | VACIO
| u | vaciol vaciol vacioll
Figura 17: Pantalla del fichero DR
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5.5 Utilizacion del Fichero de registro de datos

Cuando aparece el fichero DR (consulte Figura 17en la pagina 132), el nombre del fichero DR aparece en la parte superior de la grilla, y la
celda seleccionada en ese momento aparece resaltada. En ese momento, se deben realizar los siguientes pasos:

IMPORTANTE: Las dos funciones SEND que se describen a continuacion no funcionaran si la celda resaltada ya contiene datos. Primero
debe borrar los datos existentes.

+—
® Mueva la palanca de mando segun sea necesario (I L "") para resaltar cualquier celda que se desee en la grilla.

e Utilice el extremo Function 1 (Funcion 1) del conmutador de funcion () para enviar los datos del valor actual a la celda resaltada.

® Utilice el extremo Function 2 (Funcion 1) del conmutador de funcion ( é’) para enviar los datos del valor actual y la A-Scan a la celda
resaltada.

Nota: Una marca en la esquina superior izquierda de la celda indica que se adjunta una A-Scan a los datos de dicha celda.

® Pulse ambos extremos del conmutador de funcién ("t’) simultdneamente para borrar el contenido de la celda resaltada.

Nota: En modo DR, las teclas de funcion se comportan segun se describe anteriormente, mas alla de cualquier accion anterior definida
por el usuario. Sin embargo, si las funciones definidas por el usuario HOLD (mantener) se han asignado a estas teclas; dichas
funciones seguiran disponibles.
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[en esta pdgina no habrd informacién alguna, continle en la pagina siguiente]
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Anexo A. Especificaciones

Nota: Las especificaciones del aparato incluidas en este apéndice estan sujetas a modificaciones sin previo aviso. Consulte también el
“Especificaciones EN 12668 en la pagina 149.

A.1 Pantalla LCD

Area activa:
Tamario:
Resolucion:

Relacion de contraste:

Brillo:

108 mm (ancho) x 64,8 mm (alto), 5,0” Diagonal
550”
800 (ancho) x 480 (alto) pixel

2300

>200 cd/m?
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A.2 Conectores

Conectores de sonda:
Conector de salida UT:

Interfaz USB:

Conector de Tarjeta SD:

Rango:

Retardo del visor:

2, LEMO-00
Salida SAP, con un pin de ALARMA afiadido

Micro conector USB

Ranura para tarjeta SD de tamafio completo, con capacidad para todas las tarjetas SD estandares

14.016 mm (552”) para onda longitudinal en acero

-15 pus a 3500 ps

Retardo de la sonda: 0a 1000 us
Velocidad del sonido: 1000 a 16.000 m/s
PRE: optimizado automaticamente de 5 a 2000 Hz,
3 modos de ajuste automdticos: Auto Bajo, Auto Med., Auto Alto
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A.3 Generador de impulsos

Nota: Todas las mediciones del generador de impulsos se tomaron de acuerdo con las especificaciones EN12668.

Modo del generador de impulsos. Estandar: pico simulado
opcional:onda cuadrada unipolar a través de control de software

Voltaje del generador de impulsos (Modo SQ): 20 V a 300V, con un paso de 10 V y una tolerancia del 10%

Tiempo de caida/ascenso del generador de impulsos:10 ns maximo

Voltaje del generador de impulsos (Modo SQ): 30 V a 500V, con un paso de 20 V y una tolerancia del 10%
Amplitud del generador de impulsos (Modo aguja): Bajo: 120 V

Alto:300 V
Amortiguacion: 50 ohms o 1000 ohms
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A.4 Receptor

Ganancia digital:

Ancho de banda analogico:

Ruido de entrada equivalente:

Tiempo de recuperacion.
Linealidad de entrada:

Filtros:

Rango dinamico de 110 dB, con un paso de 0,2 dB

0,2 a20 MHz

30 pV, a través del ancho de banda total

Objetivo de< 1 us (no se provee especificacion en la EN12668 para este parametro)
2% por el método E317, para datos de salida en los 4 ADC.

Banda ancha: 0,5 a 15 MHz

Paso bajo: 0,2 a2,5 MHz

2 MHz: 1 a3 MHz (2,25 MHz en modo de idioma aleman)
5 MHz: 2,5 a 7,5 MHz (4 MHz en modo de idioma aleman)
10 MHz: 5 a 15 MHz

Paso alto:8,0 a 15 MHz
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A.5 Puertas

Puertas independientes:

Rectificacion:

Medida:

A.6 Memoria

Capacidad:
Grupos de datos:

Informes:

2 Puertas (A y B), la Puerta B soporta el disparador de la Puerta A

POS (positiva)
NEG. (negativa)
FW (onda completa)
RADIOFREC.

Pico
Flanco
J-Flank

2 GB, tarjeta SD

imagenes A-Scan jpg o bmp

USM Go Manual del operador

139



A.7 Ambientales

Bateria:

Cargador de baterias:

Tamario:
Peso:

Idiomas:

Vida util: 6 horas por carga completa
Carga (estandar): Interna

Carga (opcional): Adaptador externo
Nivel: calibre de bateria proporcional

Entrada CA universal (100 a 240 VAC, 50-60 Hz); cumple con los requerimientos CCC, CE, UL, CSA

y PSE
175 mm (ancho) x 111 mm (altura) x 50 mm (didmetro)
1 kg con bateria

inglés, aleman, francés, espaifiol, chino, japonés
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A.8 Proteccion

Calor ligeramente humedo / Humedad (almacenamiento):

Shock de temperatura (almacenamiento):

Vibracion:

Shock:

Transporte con fijacion deficiente (en contenedor de envio):
Prueba de caida (Empaquetado para envio):

Prueba de resistencia al polvo/prueba de goteo de agua:
Rango de temperatura de funcionamiento:

Rango de temperatura de almacenamiento.

10 ciclos: 10 hr a +60°C hasta +30°C, 10 hr a +30°C hasta +60°C,
Transicion dentro de las 2 hr (507,4)

3 ciclos: 4 hr a -20°C hasta +60°C, 4 hr a +60°C,
Transicion dentro de los 5 minutos (503,4 Procedimiento II)

Exposicion general: 1 hr cada eje, 514,5-5 Procedimiento I, Anexo C, Figura 6
6 Ciclos cada eje, 15 g, 11 ms, semionda sinusoidal (516,5 Procedimiento I)
514,5 Procedimiento II

26 caidas, 516,5 Procedimiento IV

De acuerdo con la especificacion IEC 529 para la clasificacion IP67

0a55°C

-20 a +60°C, 24 hr con bateria

USM Go Manual del operador

141



A.8 Proteccion (cont.)

Conformidad.: EMC/EMI:  EN 55011
EN 61000-6-2:2001
Ultrasonido: EN 12668
ASTM E1324
E317
ANSI/NCSL Z 540-1-1994
MIL STD 45662A
MIL STD 2154

A.9 Opciones de USM Go

Opcion de AWS: herramienta para dimensionar AWS, de acuerdo con el codigo AWS D1.1 de soldaduras estructurales

Opcion DAC: herramienta para dimensionar DAC, 16 puntos,
De conformidad con:EN 1712 - EN 1713 - EN1714
ASTM El164
ASME & ASME 111
JIS Z3060
TCG: 120 dB Dinamico
110 dB/us pendiente
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A.9 Opciones de USM Go (cont.)

Opcion DGS: herramienta para dimensionar DGS,
De conformidad con: EN 1712 - EN 1713 - EN1714
ASTM El164

Opcion de Registrador integrado: creacion de archivo malla

Opcion del generador de impulsos de onda cuadrada: permite ajustar con mayor precision los parametros del generador de impulsos,
ajuste de voltaje de 120 a 300 V por pasos de 10V,
ajuste del ancho de pulso de 30 a 500 ns por pasos de 10 ns

Opcion de PRF Manual y Phantom: permite la optimizacion PRF manual entre 15 Hz y 2000 Hz por paso de 5 Hz. Phantom PRF ayudara
a identificar un eco fantasma causado por reflejos multiples en materiales de baja atenuacion.
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[en esta pdgina no habrd informacién alguna, continle en la pagina siguiente]
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Anexo B. Normativas medioambientales

Anexo B. Normativas medioambientales

El presente anexo contiene informacion sobre los siguientes temas:

¢ Directiva WEEE (véase Seccion B.1 en la pdgina 146)

¢ Eliminacion de Baterias (véase Seccion B.2 en la pagina 147)
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Anexo B. Normativas medioambientales

B.1 Directiva sobre Residuos de Equipos Eléctricos y Electronicos (WEEE)

GE Sensing & Inspection Technologies es participante activo de la iniciativa de reciclaje europea sobre Residuos de Equipos Eléctricos y
Electronicos, la directiva 2002/96/EC.

Para producir el equipo que ha adquirido ha sido necesario extraer y utilizar recursos naturales. Puede contener
sustancias peligrosas que podrian llegar a dafiar su salud y el medio ambiente.

Para evitar la dispersion de dichas sustancias por nuestro entorno y minimizar la presion sobre los recursos naturales,
le instamos a que utilice los sistemas apropiados de recogida de aparatos. Dichos sistemas reutilizaran o reciclaran de

forma respetuosa con el medio ambiente la mayoria de materiales al final de la vida util de su equipo.

_ El simbolo del contenedor tachado le invita a utilizar dichos sistemas de recogida.

Si necesita mas informacion acerca de los sistemas de recogida, reutilizacion y reciclado, péngase en contacto con la administracion local o
regional responsable de dichos sistemas.

Visite www.ge.com/inspectiontechnologies si desea instrucciones sobre como retirar su equipo o si desea mas informacion acerca de
esta iniciativa.
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Anexo B. Normativas medioambientales

B.2 Eliminacion de Baterias

Este producto contiene una bateria que no se puede eliminar indiscriminadamente como residuo municipal dentro de
la Unién Europea. Véase la documentacion del producto para informacion especifica sobre la bateria. La bateria esta
marcada con este simbolo, que puede incluir letras para indicar la presencia de cadmio (Cd), plomo (Pb), o mercurio
(Hg). Para un reciclaje adecuado de la bateria, devuélvasela a su proveedor o llévela a un punto de recoleccion
designado para ello.

B.2.1 ;Qué Significan las Marcas?

Las baterias y los acumuladores deben estar marcados (bien sea en la misma bateria o acumulador o en su envoltorio, dependiendo del
tamafio) con el simbolo de recoleccidn por separado. Ademas, el marcaje debe incluir los simbolos quimicos de los niveles especificos de
metales toxicos de la manera siguiente:

® (Cadmio (Cd) por encima de 0,002%
¢ Plomo (Pb) por encima del 0,004%

® Mercurio (Hg) por encima del 0,0005%
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Anexo B. Normativas medioambientales

B.2.2 Posibles Riesgos y Su Papel a la Hora de Reducirlos

Su participacion es parte importante de los esfuerzos por minimizar el impacto de baterias y acumuladores sobre el medio ambiente y la
salud. Para un reciclaje adecuado puede devolver este producto o sus baterias y acumuladores a su proveedor o llevarlos a un punto de
recoleccidn designado para ello.

Algunas baterias y acumuladores pueden contener metales toxicos que suponen graves riesgos para la salud humana y el medio ambiente.
Cuando sea necesario, el marcaje del producto incluird simbolos quimicos que indican la presencia de metales toxicos: Pb para plomo, Hg
para mercurio y Cd para cadmio.

* El envenenamiento por cadmio puede provocar cancer de pulmoén y de la glandula prostatica. Entre los efectos cronicos se incluyen
dafios en el rifion, enfisema pulmonar y enfermedades de los huesos, como osteomalacia y osteoporosis. El cadmio puede ademas
provocar anemia, decoloracion de los dientes y pérdida del sentido del olfato (anosmia).

¢ El plomo es tdxico en todas sus formas. Se acumula en el cuerpo, por lo que cada exposicion es significativa. Su ingestion o inhalacion
puede provocar dafios graves para la salud. Entre sus riesgos se incluyen dafios cerebrales, convulsiones, malnutricion y esterilidad.

¢ El mercurio genera vapores peligrosos a temperatura ambiente. La exposicion a elevadas concentraciones de vapor de mercurio puede
provocar una gran variedad de sintomas graves. Entre los riesgos se incluyen inflamacién crénica de boca y encias, cambios de
personalidad, nerviosismo, fiebre y erupciones.
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Anexo C. Especificaciones EN 12668

Las especificaciones EN12668 para el USM Go se enumeran en 7abla 2 a continuacion.

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000

Parrafo |Parametro LSL Modelo usL Unidades |Condiciones de prueba
8.2 Estabilidad de base de tiempo contra Temperatura -1 0 1 %FS/C Después de 30 minutos de calentamiento

Estabilidad de amplitud contra Temperatura -5 0 5 %FS/C Después de 30 minutos de calentamiento

9.3.2 |Estabilidad de base de tiempo después del calentamiento -1 0 1 %FE Después de 30 minutos de calentamiento
Estabilidad de amplitud después del calentamiento 2 1 2 %FE Después de 30 minutos de calentamiento

9.3.3  |Oscilacion de la pantalla de base de tiempo -1 0 1 %FE Después de 30 minutos de calentamiento
oscilacion de la pantalla de amplitud -2 1 2 %FE Después de 30 minutos de calentamiento

9.3.4 |Estabilidad de base de tiempo contra variacion del voltaje -1 0 1 %FE
Estabilidad de amplitud contra variacion del voltaje -2 0 2 %FE

8.3.2  |Error en la frecuencia de repeticion de impulso -20 0 20 %Err

8.3.3 |Impedancia de salida del generador de impulsos <50 Ohmios

8.3.4 |*Espectro del generador de impulsos Consulte la

tabla
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo |Parametro LSL Modelo usL Unidades |Condiciones de prueba
9.4.2 |Voltaje de impulso cargado -140 -156 -172 v Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15

-139 -154 -169 \% Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
-171 -190 -209 A% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
-171 -190 -209 \Y% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
-103 -114 -125 \Y% Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
-102 -113 -124 v Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
-115 -128 -141 \% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
-115 -128 -141 \% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
-167 -186 -205 \% Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
-167 -185 -204 \% Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 200
-209 -232 -255 A% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
-209 -232 =255 v Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
-185 -206 =227 A% Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 1
-185 -205 -226 \% Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
2211 -234 =257 \% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
2211 -234 =257 \% Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo|Parametro LSL |Modelo| USL | Unidades |Condiciones de prueba

9.4.2 |Tiempo de subida del impulso 3 10 nSeg Amortiguacién = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
3 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
3 10 nSe Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
3 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
4 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 1
4 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
4 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
4 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
3 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
3 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
3 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
3 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
3 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
3 10 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
3 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
3 10 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo|Parametro LSL |Modelo| USL | Unidades |Condiciones de prueba

9.4.2 |Duracion del impulso 16 18 20 nSeg Amortiguacién = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
16 18 20 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
27 30 33 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
28 31 34 nseg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
57 63 69 nSeg Amortiguaciéon = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
57 63 69 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
93 103 113 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 1
94 104 114 nSeg Amortiguacién = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
16 18 20 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 1
16 18 20 nseg Amortiguacién = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 200
28 31 34 nSeg Amortiguaciéon = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
28 31 34 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
57 63 69 nseg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 1
57 63 69 nSeg Amortiguaciéon = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
94 104 114 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
94 104 114 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo|Parametro LSL |Modelo| USL | Unidades |Condiciones de prueba

9.4.2 |Reverberacion del impulso 0 4 nSeg Amortiguacién = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
0 4 nseg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
0 4 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
0 4 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
0 4 nseg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
0 4 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
0 4 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
0 4 nseg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Bajo, Energia= Alta, Vel. de repet. = 2000
0 4 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
0 4 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
0 4 nseg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 15
0 4 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Baja, Vel. de repet. = 2000
0 4 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet. = 15
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Anexo C.

Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo|Parametro LSL |Modelo| USL | Unidades |Condiciones de prueba
9.4.2 |Reverberacion del impulso 0 4 nSeg Amortiguacion = 50, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de repet.
=2000
0 4 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de
repet. = 15
0 4 nSeg Amortiguacion = 1000, Voltaje = Alto, Energia= Alta, Vel. de
repet. = 2000
8.4.2 |Interferencia del generador de impulsos al receptor 80 80 - dB
8.4.3 |Tiempo muerto después del impulso del transmisor 10 uSec Medido en la configuracion de frecuencia del peor de los casos
8.4.4 |Rango dinamico 100 100 - dB Medido en la configuracién de frecuencia del peor de los casos
8.4.5 |Impedancia de entrada del receptor 950 Ohmios |Impedancia real a 4 MHz
0 0.1 (R ganancia maxima - Rganancia minima)/ R ganancia maxima
40 Ohmios |Impedancia imaginaria a 4 MHz
1.03 nF Capacidad de entrada
0 0.15 (Cganancia méxima = Cganancia minima)’Cganancia méxima
8.4.6 |Correccion de la amplitud de distancia -1.5 0 1.5 dB Error maximo entre la curva de TCG y la correccion del TCG real
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Unidad
Parrafo |Parametro LSL | Modelo| USL es |Condiciones de prueba
9.5.2 Respuesta de la frecuencia del amplificador 0.72 0.76 0.80 MHz |Frecuencia central (medio geom®9trico), paso bajo seleccionado
1.78 1.87 2.06 MHz | Ancho de banda, paso bajo seleccionado
1.66 1.75 1.83 MHz |Frecuencia central (medio geométrico), 2 a 2,25MHz seleccionado
2.75 3.06 3.37 MHz |Ancho de banda, 2 a 2,25MHz seleccionado
4.51 4.75 4.99 MHz |Frecuencia central (medio geométrico), 4 a SMHz seleccionado
4.56 5.07 5.58 MHz |Ancho de banda, 4 a 5SMHz seleccionado
8.79 9.25 9.71 MHz |Frecuencia central (medio geométrico), 10MHz seleccionado
6.17 6.85 7.54 MHz |Ancho de banda, 10 MHz seleccionado
12.25 12.89 13.53 MHz |Frecuencia central (medio geométrico), I3MHz seleccionado
5.02 5.58 6.14 MHz |Ancho de banda, 13 MHz seleccionado
2.00 2.10 2.21 MHz |Frecuencia central (medio geométrico), Ancho de banda
seleccionado
13.37 14.86 16.35 MHz |Ancho de banda, Banda ancha seleccionado
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Unidad
Parrafo |Parametro LSL | Modelo| USL es |Condiciones de prueba
953 Ruido de entrada equivalente - 50 80 nV/ |Paso bajo seleccionado
sqrt Hz
- 48 80 nV/ |2 a2,25MHz seleccionado
sqrt Hz
- 37 80 nV/ |4 a5MHz seleccionado
sqrt Hz
- 33 80 nV/ |10 MHz seleccionado
sqrt Hz
- 40 80 nV/ |13 MHz seleccionado
sqrt Hz
- 45 80 nV/ |Banda ancha seleccionada
sqrt Hz
954 Exactitud del atenuador calibrado -1 0.7 1 dB  |Error acumulativo en un rango de 20dB
-2 0.7 2 dB  |Error acumulativo en un rango de 60dB
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Unidad
Parrafo |Parametro LSL | Modelo| USL es |Condiciones de prueba
9.5.5 Linealidad de la pantalla vertical -2 0.6 2 %FSH |Paso bajo seleccionado
-2 0.5 2 %FSH |2 a2,25MHz seleccionado
-2 0.6 2 %FSH |4 a SMHz seleccionado
-2 -0.9 2 %FSH |10 MHz seleccionado
-2 -1.25 2 %FSH |13 MHz seleccionado
-2 0.18 2 %FSH |Banda ancha seleccionada
8.7.2 Linealidad de la base de tiempo - 0.03 0.5 %FSW
8.7.3 Error del muestreo de digitalizacion -5 -4 5 %FSH
Dimensiones 17.1 CM  |Altura
28.2 CM |Ancho
15.9 CM | Profundidad
3.8 KG |Peso (con bateria)
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Anexo C.

Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo|Parametro LSL |Modelo| USL | Unidades |Condiciones de prueba
8.7.3 |Duracio6n de la bateria 6 Hr El aparato se apagara automaticamente cuando el nivel de carga
de las baterias sea demasiado bajo como para garantizar un
funcionamiento fiable.
Rango de temperatura de funcionamiento 0 - 50 Grado C
Modos de rectificacion FW
HWP
HWN
RADIOFREC.
Frecuencia de repeticion de impulso 15 ‘ | 2000 Hz Variable continuamente
Dimensiones de la pantalla 16.5 CM Diagonal
640 x 480 Pixeles
Numero de pixeles para mostrar una A-Scan 512

Divisiones principales de la cuadricula de la A-Scan

Ninguna, 5 0 10

Vertical y horizontal, a criterio del usuario

Divisiones horizontales menores de la cuadricula de 50 Se muestran a lo largo de la base
la A-Scan
Divisiones verticales menores de la cuadricula de la 50 Se muestran en el centro vertical

A-Scan
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

Tabla 2: Especificaciones EN 12668-1:2000 (continuacion)

Parrafo|Parametro LSL |Modelo| USL | Unidades |Condiciones de prueba
8.7.3 |Rango de velocidad 0.0098 - 0.6299 in/uS
250 - 16000 M/S
Rango de demora de la pantalla -15 - 3500 uS
Rango de TCG 40 dB
Pendiente maxima del TCG 6 dB/uS
Numero méaximo de puntos del TCG 15

USM Go

Manual del operador
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Anexo C. Especificaciones EN 12668

LOW-LOW-10000hm

HIGH-LOW-10000hm

LOW-HIGH-10000hm

Frequency (MHz)

HIGH-HIGH-10000hm

Fregquency (MHz)
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